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摘要(译)

一种工作单元，包括：齿轮体，设置在管状构件的前方，线缠绕在所述
管状构件上，并且具有与所述管状构件大致平行设置的旋转轴;以及第一
齿轮和第二齿轮，用于将齿轮体的旋转传递到另一个齿轮。身体。线圈
的匝数，主轴的尺寸和齿轮体的尺寸位于管状构件的前方，对线缠绕管
状构件的方式没有不利影响。金属丝可以在其宽的区域上缠绕在管状构
件上，以增加齿轮体的角位移。齿轮体的增大的角位移使得可以增加齿
轮体的角位移和旋转扭矩。
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