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摘要(译)

提供了具有机器人远程操纵器的用于远程操纵的外科手术机器人系统。
外科手术机器人系统非常适合外科医生使用，可无缝集成到手术室中，
允许外科医生在整个手术过程中以无菌方式在机器人和患者之间工作，
成本相对较低，和/或允许集成腹腔镜检查。该系统优选地包括主控台，
该主控台具有通过多个主关节相互连接的多个主链接，以及联接至该主
控台以操作该遥控操纵器的手柄。该系统还包括从属控制台，该从属控
制台可操作地耦合到主控制台，并且具有通过多个从属关节互连的多个
从属链接，该从属关节响应于在主控制台处的运动而移动，以允许末端
执行器执行手术。
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