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摘要(译)

一种电外科装置，包括：（a）管心针，包括：（i）第一钳口; （ii）第二
钳口，其可相对于第一钳口从第一钳口和第二钳口打开的第一位置移动
到第二位置，在第二位置，第一钳口和第二钳口朝向彼此移动以抓住其
间的组织; （iii）一个或多个钳口支撑杆连接到第一钳口，第二钳口或两
者; （b）连接到管心针和从管壳延伸的管心针的壳体，壳体包括：（i）
可操作机构，包括：（1）第四连杆; （2）第二个链接; （3）第一连杆通
过第一枢轴连接到第四连杆并且可相对于第一枢轴旋转，并且在第二枢
轴处连接到第二连杆，使得第一连杆的运动相对于第四连杆移动第二连
杆链接; （4）第三连杆在第三枢轴处连接到第二连杆，使得第二连杆的
运动使第三连杆移动，第四连杆在第四枢轴处连接到第三连杆，第三连
杆绕第三连杆移动。第四枢轴，用于移动一个或多个钳口支撑件，使得
第一钳口和第二钳口在第一位置和第二位置之间移动;并且其中第四连杆
是壳体，第一连杆是夹紧杆，其延伸到壳体外部并由使用者致动。
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