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摘要(译)

一种智能手术工具控制系统，包括工具管理系统;指示至少一个手术事件
的指示装置;可通信数据库，用于为每个感兴趣的项目存储其身份，其当
前3D位置和至少一个先前3D位置;以及至少一个处理器，用于从外科手
术事件中识别输出外科手术。工具管理系统可包括操纵机构，以在至少
两个维度上操纵手术工具;控制器，用于控制手术工具的激活和停用以及
手术工具的关节中的至少一个。指示装置可以指示从移动元件的移动和
感兴趣的项目的存在中选择的外科手术事件，其中如果移动元件的当前
3D位置与其先前的3D位置显着不同，则移动是可确定的。
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