






































专利名称(译) 带线性运动执行器的机械手

公开(公告)号 US20170074376A1 公开(公告)日 2017-03-16
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摘要(译)

公开了一种线性运动致动器。线性运动致动器可包括双轴马达，其具有
带有第一螺纹的第一马达轴和带有第二螺纹的第二马达轴。第一螺纹可
具有与第二螺纹不同的某些特性。公开了线性运动致动器用于腹腔镜操
纵器的臂组件，但是也可以用在其他类型的装置中。
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