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摘要(译)

本发明一般涉及微创手术领域，更具体地涉及减少或单端口腹腔镜手
术。本发明是一种仪器系统，其通常包括外科端部执行器，连接到这种
末端执行器的基部的接收器单元，外部控制连杆和用于控制连杆的施加
器。整个系统使外科医生在其选择时能够从外部控制末端执行器以操纵
器官，同时对手边的过程具有最小的干扰。在优选实施例中，外科端部
执行器可以是机械无创伤组织抓握部件，其能够收缩内部器官。
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