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摘要(译)

一种机器人手术系统，包括至少一个机器人臂，至少一个器械以及多个
驱动马达，所述多个驱动马达被配置为驱动所述至少一个机器人臂和至
少一个器械。 该系统还包括具有多个基准的腹腔镜端口，被配置为检测
多个基准的传感器以及被配置为控制多个驱动马达的控制器。 该控制器
包括处理器，该处理器确定多个基准中的每个基准之间的当前距离，基
于每个基准之间的距离确定腹腔镜端口的位置，确定至少一个机械臂和
至少一个器械的位置。 相对于腹腔镜端口的位置，并且控制多个驱动马
达以使至少一个机械臂或至少一种器械与腹腔镜端口对准。
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