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摘要(译)

公开了一种用于机器人手术的套管组件，其包括机器人套管，所述机器
人套管具有壳体，所述壳体具有开口端和从所述壳体向远侧延伸的管状
部分，所述管状部分的尺寸适于容纳具有12mm直径的手术器械的通道，
适配器组件，其构造成用于接合在套管壳体的开口端内并且包括管状主
体，该管状主体具有支撑主密封件的通道，该主密封件的尺寸适于容纳
直径为12mm的外科器械的通道，插入管的尺寸设计成延伸通过该通道在
适配器组件的主体部分和机器人套管的管状部分中，插入管包括头部，
该头部具有支撑第二密封的通道，该第二密封的尺寸适于容纳直径为
8mm的手术器械。
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