




























专利名称(译) Trocar和手术辅助系统

公开(公告)号 US20140194732A1 公开(公告)日 2014-07-10

申请号 US13/974780 申请日 2013-08-23

[标]申请(专利权)人(译) 先进的医疗保健

申请(专利权)人(译) 国立大学法人千叶大学
高级HEALTHCARE CO.，LTD.

当前申请(专利权)人(译) 高级HEALTHCARE CO.，LTD.
国立大学法人千叶大学

[标]发明人 NAKAGUCHI TOSHIYA

发明人 NAKAGUCHI, TOSHIYA

IPC分类号 A61B17/34 A61B5/06 A61B17/29

CPC分类号 A61B17/3415 A61B5/064 A61B17/29 A61B17/3421 A61B90/361 A61B2017/00738 A61B2034/2055 
A61B2034/2065 A61B2090/371 A61B2090/3937 A61B2090/3983

优先权 2013002338 2013-01-10 JP

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

问题 提供一种手术辅助系统，其以三维高精度执行腹腔内形状的测量，
以及用于这种手术辅助系统的套管针。 解决方案 手术辅助系统101包括
具有可伸缩摄像机17a和17b以及标记19a和19b的钳子套管针1a和1b，
腹腔镜套管针3，钳子4a和4b，具有标记19d的腹腔镜5，输入图像的图
像处理装置6从可伸缩照相机17a和17b获得的图像和从腹腔镜5获得的图
像并组合这些图像以产生三维图像，输出由图像处理装置6产生的三维图
像的三维监视器7和光学跟踪传感器9.标记19和相应的摄像机17的位置关
系是固定的。标记19的位置由光学跟踪传感器9检测，并且图像处理装置
6估计相机之间的距离。
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