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摘要(译)

为了将传统或腹腔镜器械连接到可用于医疗应用的机器人，可以存在具
有第一和第二圆柱段的装置，该第一和第二圆柱段具有连续的中心孔，
该第一段连接到固定到自由端的成角度的第一段。一个机器人手臂。这
种连接可以通过可以旋转180°的铰接接头实现。在第二区段的一个端面
上，可以存在凸缘形式的第三区段，其具有与第二区段中的连续中心孔
同轴的孔。还有一个滚动接头，可用于使设备旋转。在法兰的孔周围，
可以有供应技术和数据技术连接元件以及用于连接末端执行器的锁定机
构。
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