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摘要(译)

描述了一种用于机器人辅助的腹腔镜手术的训练系统。该训练系统包括
与医疗手术机器人可操作地通信的外科医生控制台，其包括（1）一对由
外科医生操纵以控制医疗手术机器人的手动控制器，以及（2）至少一个
手部动作感测装置在手动控制器上进行训练，以生成指示外科医生在操
纵一对手动控制器时所做的手部动作的信息。该训练系统包括程序监视
器，该程序监视器被配置为显示医疗手术机器人在体内手术部位处手术
器械的运动的图像，以及与手部动作感测装置可操作地通信并被配置为
显示手部动作的图像的手部动作监视器。在外科医生对一对手动控制器
的操作过程中，由手部运动感测设备检测到的外科医生的身体状况。
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