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摘要(译)

用于机器人和腹腔镜手术中的相机控制的系统（100）包括用于在腹腔镜
手术期间跟踪操作者头部的运动的头部跟踪系统（130），可操作地接合
到腹腔镜（200）的机器人腹腔镜支架（110），界面工作站（120）具
有处理器（540）和将传感器信号和伺服控制系统（515）信号连接到处
理器（540）的输入，以及连接到处理器（540）的离合器开关
（180），用于激活和停用接口工作站（120）。头部跟踪系统（130）
包括至少一个佩戴在操作者头部上的光学标记（415）和用于检测至少一
个光学标记（415）的移动并发送相应的传感器信号的光学跟踪器
（410）。腹腔镜包括铰接远端部分（214），尖端（216）和设置在尖
端（150）处的相机（150）。
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