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摘要(译)

提供一种辅助机器人内窥镜系统，包括无线陀螺仪，测量用户（例如，
外科医生）头部的直观运动，基于用户头部的直观运动生成数据并将数
据发送到计算机;控制系统，从计算机接收数据;腹腔镜，具有机器人内窥
镜，并且基于用户头部的直观运动由控制系统自动控制。此外，本发明
还提供了一种辅助机器人内窥镜方法。
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