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摘要(译)

一种用于机器人腹腔镜支架的凝视应急控制系统，其具有基于视频的远
程眼睛跟踪装置和至少一个能够从所述眼睛跟踪装置接收眼睛注视数据
并且响应地输出用于移动所述机器人腹腔镜的一系列控制信号的处理
器。 。
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