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摘要(译)

本发明提供一种用于控制内窥镜的系统，包括：a。内窥镜，适于在体腔
内提供FOV的实时图像;所述FOV定义FOVx轴，FOVy轴和FOVz轴，b。
用于操纵所述内窥镜的操纵系统;所述操纵系统定义X轴，y轴;并且，z轴; 
C。控制装置，适于接收来自用户的动作命令以操纵所述内窥镜;和d。与
所述控制装置通信的数据处理系统，适于指示所述操纵系统根据所述运
动命令操纵所述内窥镜;其中所述数据控制装置根据所述相对于所述
FOVx轴，所述FOVy轴和所述FOVz轴的运动命令指示所述操纵系统操纵
所述内窥镜，而不管所述X轴，所述y轴和所述Z轴。 - 由所述操纵系统定
义的轴。
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