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摘要(译)

一种通过向用户提供触觉（触觉）反馈来在仿真系统内提供逼真感觉的
系统。该系统包括用户接合的可接合练习工具和连接到练习工具的机械
模拟装置。机械模拟装置包括接地构件（46），可旋转地连接到接地构
件（47）的机械连杆（38），连接到练习工具和机械连杆（38）的线性
轴构件，至少四个致动器（ 62,64,66,70）耦合到接地构件，传感器
（65,67,69）用于感测致动器的运动，并且至少三个电缆与至少四个
（致动器）（65,64,66）接触，70）并连接到机械连杆（38）。接口设
备耦合到模拟设备，主计算机（20）耦合到接口设备（14）以实现应用
程序。应用程序为致动器（62,64,66,70）提供信号以移动电缆
（130），从而移动机械连杆（38）。
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