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摘要(译)

该专利涉及一种用于单次腹腔镜检查的新仪器，该仪器试图克服该技术
中使用的现有仪器的限制，通常仅允许使用一个镊子，这不允许保持组
织时态与外科手术一起工作。仪器。为了克服这种限制，所提出的仪器
呈现两个平行排列的臂，其直径等于主体在其开口方向上的一半，而在
垂直于该主体的方向上，这些臂可以具有更大的直径，条件是形状完全
由初始主体的外部尺寸限定，并且在尖端处的每个轴承具有钳子，该钳
子可以直接安装在臂上或两个辅助臂上。内部机制允许打开两个臂，不
一定在控制环的旋转平面内，而镊子向内弯曲，保持其配置，这一切都
由一个命令控制。然后两个附加命令允许单独打开和关闭镊子，并且每
个命令可以锁定在任何位置。钳子可以在相对于臂平面的任何方向上打
开，其也可以在特定形式中调节，并且钳子中的一个或两个可以由不同
类型的工具替换。该器械还可以制成具有与臂的曲率相反的主体的曲
率，后者也通过另外的命令来控制。最后，有不同的钳子版本与机器人
运动控制和实现。
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