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摘要(译)

医疗器械具有一组相对的钳口，其可以从中心线向左和向右铰接。该仪
器具有适当的弯曲半径并支撑钳口驱动构件和切割器驱动构件。用于驱
动构件的可弯曲支撑件包括紧密缠绕的螺旋弹簧。本发明的另一个实施
例控制腹腔镜器械手柄处的关节活动程度。本发明的另一实施例包括锁
定机构，以在用户在设备上执行其他操作时防止手腕的运动。锁定机构
还包括索引特征，用户可以利用该索引特征索引并选择预设角度之间所
需的角度量。
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