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(57) Abstract: A laparoscopic spacer (1) to keep a first organ at a distance from a second organ during an operation on said second
L organ, comprising: a maneuvering grip (2); - a tube having as extensions at least two preformed flexible blades (6a, 6b) so that the
4 blades (6a, 6b), in a first position, extend substantially parallel to one another; - a smooth net or a smooth membrane extending
o between the blades (6a, 6b); - a sheath (7) arranged to receive the blades (6a, 6b) in their first position and to allow their passage to
a second position in which they automatically expand on both sides of said tube. The spacer comprises a return device provided to
maintain the gap between the two blades (6a, 6b). The invention also relates to a laparoscopic device comprising such a spacer. <0}
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(57) Abrégé : L’invention concerne un écarteur laparoscopique (1) pour maintenir & distance un premier organe d'un deuxieéme
organe lors d'une opération pratiquée sur ledit deuxiéme organe, comprenant : - une poignée de manipulation (2); - un tube prolongé
par au moins deux lames flexibles (6a, 6b) préformées, de telle sorte que les lames (6a, 6b), dans une premiére position, s'étendent
sensiblement parallelement 1'une 6 1'autre ; - un filet souple ou une membrane souple s'étendant entre les lames (6a, 6b); - une gaine
(7) agencée pour recevoir les lames (6a, 6b) dans leur premiére position et pour permettre leur passage vers une deuxieme position
dans laquelle elles se déploient automatiquement de part et d'autre dudit tube. Cet écarteur comprend un dispositif de rappel agencé
pour ajuster et maintenir I'écartement entre les lames (6a, 6b). L'invention concerne aussi un dispositif laparoscopique comprenant
un tel écarteur.
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ECARTEUR LAPAROSCOPIQUE

L'invention concerne un écarteur laparoscopique destiné a
maintenir & distance un premier organe d'un deuxieme organe,
lors d'une intervention chirurgicale laparoscopique.

De telles interventions nécessitent 1l'utilisation de
trocarts optigques et de trocarts opérateurs par 1l'inter-
médiaire desquels différents instruments chirurgicaux sont
introduits dans la cavité transpéritonéale, qui a été préala-
blement insufflée sous pression constante.

Lors de ces interventions, 1l'une des difficultés majeures
est de maintenir une position stable des différents organes,
gui soit non seulement susceptible de faciliter le travail du
chirurgien en exposant convenablement les organes a manipuler,
mais qui évite également toute géne, notamment respiratoire,
chez le patient au cours de l'intervention.

La position des anses intestinales est particulierement
concernée, dans la mesure ou celles-cli sont relativement
volumineuses et mobiles. Par exemple, dans le cadre d'inter-
ventions du type restauration aortique abdominale, les anses
intestinales empéchent un accés aisé a l'aorte, et constituent
un obstacle au champ de vision du chirurgien.

Pour contourner cette difficulté, différentes approches
ont été proposées. L'une de ces approches est d'utiliser un
dispositif de type écarteur, qui permet d'écarter et de
maintenir en position les viscéres susceptibles de géner
l'intervention.

Le document WO 06/069947 décrit un écarteur-rétenteur
d'intestins pour chirurgie coelioscopique, qui est constitué
de plusieurs éléments devant étre insérés les uns dans les
autres par le chirurgien au cours de l'intervention afin de
s'adapter a l'anatomie du patient. Un tel dispositif est de
maniement complexe pour le chirurgien. En outre, cet écarteur
ne peut pas étre utilisé lors d'interventions dites totalement

laparoscopiques, dans lesquelles 1'intervention dans son
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ensemble est réalisée par voie coelioscopique, y compris le
temps de restauration chirurgicale. Il est en effet destiné a
des procédures chirurgicales par voie mini invasive ou 3 des
procédures mixtes dans lesquelles, aprés une premiére étape de
dissection sous coelioscopie, le geste de restauration
proprement dit est réalisé par l'intermédiaire d'une incision
abdominale sans coelioscopie, comme en chirurgie conven-
tionnelle.

On connailt également, de US 5.178.133, un écarteur lapa-
roscopigue comprenant deux bras au milieu desquels s'étend une
membrane élastique destinée a retenir les organes ou tissus
concernés, les deux bras pouvant é&tre ouverts ou fermés a la
manieére de <ciseaux afin d'ajuster leur écartement. Cet
écarteur présente 1'inconvénient de ne pas pouvoir étre
utilisé pour des restaurations complexes, telles que celle
portant sur 1l'aorte située en position profonde dans
1'abdomen, contre le rachis dorso-lombaire, et qui est par
conségquent difficile d'acces. L'utilisation de cet écarteur
est donc limitée & la manipulation d'organes intra abdominaux
directement accessibles, tels que le foie. En outre, du fait
de sa rigidité, un tel écarteur est susceptible de créer des
lésions des organes pleins, lors de sa manipulation au sein de
la cavité abdominale. Un autre écarteur de ce type est décrit
dans la demande WO 95/07052 et comprend deux lames rigides
portant un filet souple, pouvant pivoter et s'écarter angulai-
rement l'une de 1l'autre suivant un angle contrdélé par un fil
rigide reliant la base des lames a un coulisseau qui peut étre
maneuvré & partir de la poignée de 1'écarteur. La demande
WO 03/094744 décrit un écarteur comprenant un axe agissant sur
plusieurs lames rigides mobiles par pivotement et reliées
entre elles par un filet.

Le document US 5.755.661 décrit un écarteur constitué de
plusieurs bras susceptibles de se déployer en formant une
surface plane. Cet écarteur est plus particulierement destiné

a agrandir la paroi abdominale lors d'une intervention, et ne
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permet donc pas d'écarter un organe spécifique afin de
faciliter l'acces a l'organe ou au tissu devant &tre manipulé
par le chirurgien.

Les écarteurs connus de l1l'état de la technique ne sont
donc pas pleinement satisfaisants car ils sont, pour certains,
de manipulation complexe, ce qui implique une précision du
geste plus difficile a acquérir par le chirurgien et des
durées d'intervention plus longues. En outre, certains d'entre
eux ne peuvent pas étre utilisés lors de procédures réalisées
entiérement par voie laparoscopique, et ils peuvent également
créer des lésions sur les organes qui les entourent.

La publication de J. Cau et al., Journal of Vascular
Surgery, Vol. 41 n®°5 (2005), pages 902-906, a pour objet un
écarteur comprenant deux lames disposées dans une gaine, et
entre lesquelles est prévu un filet de rétention destiné a
envelopper et retenir les anses intestinales. Les lames sont
aptes a s'ouvrir lorsqu'elles sont poussées hors de la gaine,
ce gqui conduit au déploiement du filet dans la cavité
abdominale.

L'invention propose un écarteur agencé pour permettre le
déploiement automatique des lames et l'ajustement précis de
leur écartement. Cet écarteur présente l'avantage d'étre
simple & manipuler, utilisable dans divers types d'inter-
ventions, facilement adaptable a la morphologie de chaque
patient, et il autorise des gestes précis et rapides de
l'utilisateur.

A cet effet, 1l'invention a pour objet un écarteur
laparoscopique destiné & maintenir & distance un premier
organe d'un deuxiéme organe lors d'une opération chirurgicale
laparoscopique pratiquée sur ledit deuxieéme organe, ledit
écarteur comprenant

— une poignée de manipulation apte a é&tre fixée a une
table d'opération;

- un tube creux rigide comprenant une extrémité proximale

reliée a la poignée, et une extrémité distale prolongée par au
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moins deux lames flexibles préformées, une extrémité de chaque
lame étant fixée a l'extrémité distale du tube, de telle sorte
que les lames, dans une premiére position, s'étendent sensi-
blement parallélement l'une a l'autre ;

- un filet souple ou une membrane souple s'étendant entre
les lames, ledit filet ou ladite membrane étant de dimensions
suffisantes pour permettre 1'enveloppement au moins partiel
dudit premier organe ;

- une gaine sensiblement cylindrique agencée pour rece-
voir les lames dans leur premiére position, ladite gaine étant
montée de maniére coulissante sur ledit tube de sorte a
permettre, lors de son coulissement vers le tube, le passage
des lames de leur premiére position vers une deuxieme position
dans laquelle elles se déploient automatiquement de part et
d'autre dudit tube.

Ledit écarteur comprend un dispositif de rappel agencé
pour ajuster et maintenir 1'écartement entre les lames, ledit
dispositif comprenant des éléments de rappel constitués d'au
moins une lamelle souple a deux branches formant sensiblement
un V, disposée entre lesdites lames, chaque extrémité des
branches du V étant reliée respectivement a chacune des deux
lames, ou d'une contre-vis ou d'une bille percée, au voisinage
de 1l'extrémité distale dudit tube, et des moyens de commande
des éléments de rappel, lesdits moyens de commande étant
disposés sur la poignée.

Un tel dispositif présente 1l'avantage de se déployer

N

automatiguement une foils placé a l'endroit souhaité, de sorte
a constituer une barriere et empécher l'envahissement du champ
opératoire par les viscéres. Il assure ainsi une exposition
stable dans le temps de 1l'organe a opérer, sans autre
manipulation, et sans nécessiter d'incision abdominale. En
outre, le dispositif de rappel prévu autorise l'ajustement
simple et précis de 1l'écartement des lames aux dimensions de

1'organe qu'il est nécessaire de retenir.
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Le fait que l'écarteur selon 1l'invention puisse se
déployer automatiguement et puisse é&tre ajusté précisément
limite en outre les manipulations & effectuer par le
chirurgien, ce qui diminue le risque de lésions sur les
organes ou les tissus environnants. Cette particularité rend
possible l’utilisation de l'écarteur de l'invention suivant la
technique "NOTES" (Natural Orifice Transluminal Endoscopic
Surgery). Ainsi l'intervention chirurgical est réalisée sans
aucune incision cutanée, a l'exception de l'introduction d'une
aiguille de 2 mm permettant 1l'insufflation et le contrdle de
la pression intra-abdominale, les instruments étant notamment
introduits soit par la voie transgastrique, soit trans-
vaginale ou trans-rectale. Cette technique chirurgicale
présente 1'avantage de permettre une diminution, voire
1'absence de douleur postopératoire, de faciliter l'accés a
certains organes, d'éviter tout traumatisme de 1la paroi
abdominale ; elle présente en outre un avantage cosmétique
dans la mesure ou elle évite toute cicatrice.

Selon une réalisation, les éléments de rappel sont
constitués d'au moins une lamelle souple & deux Dbranches
formant sensiblement un V, chaque extrémité des branches du V
étant reliée respectivement & chacune des deux lames, et d'une
tige filetée pénétrant au moins partiellement dans ledit tube,
ladite tige filetée comprenant une extrémité distale apte a
s'étendre & l'extérieur du tube lorsgue les lames sont dans
leur deuxiéme position, et venant en butée contre la au moins
une lamelle dans le V formé par les deux branches. Selon cette
réalisation, les moyens de commande des éléments de rappel
sont constitués d'une molette coopérant avec la tige filetée.

En variante, on peut prévoir que les éléments de rappel
soient constitués d'une contre-vis de forme conique ou en
pyramide inversée, ou d'une bille percée, et que les moyens de
commande soient constitués d'un systéme comprenant un écrou et

un contre-écrou.
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Suivant une forme de réalisation, l’extrémité distale de
chaque branche de la lamelle en V coulisse dans une gouttiére
formée dans la face interne de la lame de 1’écarteur, ce qui a
pour effet de maintenir 1’élément de rappel en position
optimale, en contact avec la face interne de la branche de
l'écarteur, et de faciliter le mouvement de glissement.

Les lames préformées sont de préférence formées d'un
métal souple, de type acier ou matiére plastique injectée.

Lorsqu'on utilise un filet entre les deux lames, celui-ci
est formé par exemple d'une maille de polypropyléne.

L’ écartement automatique et atraumatique des lames de
1"écarteur est rendu possible par la forme particuliere des
lames et du filet.

A cet effet chacune des lames, lorsqu’elles sont libres
et qu'elles ne sont pas reliées par le filet, a une forme en
"S". L’armature du filet est constituée par les deux lames
distinctes rattachées a 1'extrémité distale du manche, par
leur extrémité proximale.

L"angle formé par le manche et la droite reliant les
extrémités distale et proximale de chaque lame, avant mise en
place du filet, est compris de préférence entre 90° et 110°.

De plus, la forme initiale en "g" ée chaque lame permet
de donner une forme concave au filet une fois déployé, rendant
le filet plus efficace pour récliner un organe tel que
1"intestin gréle. Cette forme présente en outre l'avantage
d'étre plus anatomique et moins traumatisante.

Lorsque 1le filet est mis en place sur les lames, sa
configuration maintient <chaque lame dans une position
angulaire de 30° environ par rapport & 1'axe du manche. Cette
différence angulaire entre les positions des lames avant et
apres mise en place du filet est a 1l’origine du déploiement
harmonieux et atraumatique de 1’écarteur.

La force de déploiement du filet permet son expansion
sans autre manipulation externe, jusqu’a sa forme finale, sans

qu'il soit nécessaire d'utiliser d’autres instruments intro-
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duits dans la cavité abdominale par des trocarts, comme dans
les écarteurs connus, ce impose de multiplier les incisions.
L'écarteur de l'invention permet donc d'éviter cet incon-
vénient.

De plus pour se déployer, l'écarteur de l'invention ne
nécessite pas non plus un mécanisme de réglage, comme une vis
montée rotative par rapport au manche, ce qui réduit le risque
de blesser des organes.

Le dispositif de rappel permet simplement de rigidifier
l’écarteur une fois déployé et positionné.

Suivant une variante, les deux lames peut é&tre réunies
pour former une lame unique fixée au manche de 1'écarteur par
son milieu.

L'invention a également pour objet un dispositif lapa-
roscopique comprenant un écarteur tel que défini précédemment
et un trocart endoscopique, ledit écarteur é&tant placé a
l'intérieur dudit trocart.

L'écarteur laparoscopique de 1l'invention peut étre fourni
au chirurgien avec le filet en place sur les lames, ou avec le
filet non monté, c'est-a-dire en laissant les lames libres, et
dans ce cas le chirurgien doit mettre en place le filet sur
les lames au moment de son intervention.

D'autres objets et avantages de 1'invention apparaltront
au cours de la description qui suit, faite en référence aux
dessins annexés dans lesquels

- les figures la et 1b sont respectivement une vue en
perspective et une vue en coupe longitudinale d'un écarteur
selon 1l'invention, dans lequel les lames sont disposées a
l'intérieur de la gaine, dans leur premiere position ;

- la figure 2 est une vue en perspective d'un écarteur
selon l'invention dans lequel la gaine a coulissé sur le tube
rigide, les lames étant en train de passer dans leur deuxiéme
position;

- les figures 3a et 3b sont respectivement une vue de

codté et une vue arriére d'un écarteur qui ne comprend pas de
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filet ou de membrane, montrant 1'écartement maximal que
pourraient atteindre les lames lors de leur déploiement
automatique;

-~ la figure 4 est une vue en perspective d'un écarteur
selon 1l'invention dans lequel les lames sont dans leur
deuxiéme position, 1'écartement entre les lames ayant été
ajusté & l'aide du dispositif de rappel.

L'écarteur 1 représenté sur les figures est plus parti-
culiérement destiné a écarter les anses intestinales lors
d'une intervention laparoscopique consistant en une restau-
ration aortigque abdominale.

Pour cette utilisation, 1'écarteur 1 est placé a
1'intérieur d'un trocart endoscopique (non représenté) dont le
diamétre est environ égal a 10 mm.

L'écarteur 1 comprend une poignée 2 sensiblement cylin-
drique qui est équipée de moyens (non représentés) permettant
de la fixer a une table d'opération.

La poignée 2 est prolongée par un tube creux rigide 3
dont 1l'extrémité proximale 4 est reliée a la poignée 2, et
dont 1'extrémité distale 5 est prolongée par deux lames
flexibles 6a, 6b.

Par les termes "proximal" et "distal", on entend les
parties du dispositif situées respectivement & proximité de
l'utilisateur et & distance de celui-ci.

Avant d'étre montées sur l'écarteur 1, les deux lames 6a,
6b ont été préformées sensiblement en forme de S, de sorte a
pouvoir ultérieurement se déployer selon une configuration
précise.

L'une des extrémités de chaque lame 6a, 6b est fixée a
l'extrémité distale 5 du tube rigide 3, de telle sorte gue les
lames 6a, 6b, dans une premiére position, soient sensiblement
paralléles l'une a l'autre (voir figure 1b).

L'écarteur 1 comprend également un filet souple (non
représenté) disposé entre les deux lames 6a, 6b, et fixé a

celles-ci par l'intermédiaire de ses bordures.
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Ce filet est prévu de dimensions suffisantes pour
permettre 1l'enveloppement au moins partiel des anses
abdominales. Ses dimensions sont prévues selon la taille ou le
volume de la cavité abdominale du patient. Pour une petite
cavité dont le volume est inférieur & 3 litres apres insuf-
flation du pneumopéritoine, les dimensions du filet sont de
10 cm de largeur sur 15 cm de longueur une fois déployé, la
largeur correspondant & la dimension du filet entre les deux
lames déployées. Pour une cavité considérée comme normale,
dont le volume est compris entre 3 et 4,5 litres apres
insufflation du pneumopéritoine, les dimensions du filet sont
de 15 cm de largeur sur 20 cm de longueur une fois déployé, et
pour une cavité abdominale treés volumineuse, dont le volume
est supérieur & 4,5 litres aprés insufflation du pneumo-
péritoine, les dimensions du filet sont de 15 cm de largeur
sur 25 cm de longueur une fois déployé. Les dimensions des
lames sont adaptées a celles du filet, leur épaisseur peut
&tre d'environ 1 mm et leur largeur d'environ 3 mm.

Une gaine 7 sensiblement cylindrique est prévue sur
l1'écarteur 1 afin de recevoir 1les lames 6a, 6b dans leur
premiére position (figures la et 1b). A l'intérieur de la
gaine 7, les lames 6a, 6b sont en contact 1l'une avec l'autre
par l'intermédiaire de leurs bords convexes.

Les dimensions de la gaine 7 sont agencées pour luil
permettre non seulement de recevolr entiérement les deux lames
6a, 6b en position sensiblement paralléle, mais également,
comme cela apparait sur la figure 2, pour pouvoilr coulisser
au-dessus du tube rigide 3 de sorte a libérer les lames 6a, 6b
et permettre leur passage dans une deuxieme position.

L'écarteur 1 est en outre muni d'un dispositif de rappel
permettant d'ajuster et de maintenir 1'écartement entre les
lames 6a, 6b, lorsque celles-ci sont placées dans leur
deuxieme position, en se déployant automatigquement.

Selon le mode de réalisation représenté sur les figures,

le dispositif de rappel comprend des éléments de rappel formés
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d'une lamelle souple & deux branches 8a, 8b disposées entre
les lames 6a et 6b (voir figures 3b et 4). Les deux branches
8a, 8b forment ensemble un V dont chaque extrémité est reliée
4 l'une des deux lames 6a, 6b. Les extrémités des deux
branches 8a et 8b de la lamelle souple prennent appui sur la
face interne des lames 6a et 6b sur laquelle elles peuvent
glisser, et leur mouvement est contrdlé par les bords des
lames 6a et 6b qui sont relevés pour assurer‘le maintien en
place des extrémités des branches 8a et 8b. Ainsi, les lames
ont une section en U, les ailes du U étant constituées par le
bord des lames. Les éléments de rappel comprennent également
une tige filetée 9 s'étendant depuis la poignée 2 de
l'écarteur 1 jusqu'aux lames souples 6a, 6b, et pénétrant au
moins partiellement dans le tube rigide 3. L'extrémité distale
10 de la tige filetée 9 s'étend a l'extérieur du tube rigide
3, et vient en butée contre la lamelle, dans le V formé par
les deux branches souples 8a et 8b.

Le dispositif de rappel comprend également des moyens
permettant la commande des éléments de rappel, constitués par
une molette 11 disposée sur la poignée 2 et agencée pour
coopérer avec la tige filetée 9.

On décrit & présent le fonctionnement de 1'écarteur
représenté, lors d'une intervention laparoscopique de restau-
ration aortique abdominale.

Avant que l'écarteur 1 ne soit introduit dans la caviteé
abdominale, la table d'opération doit é&tre penchée de 30
degrés vers la droite afin que les anses intestinales du
patient se trouvent dans la partie droite de son abdomen.
L'écarteur 1 est alors introduit par 1'intermédiaire du
trocart a l'intérieur de la fosse iliaque. Les deux lames 6a,
6b sont alors dans leur premiére position, & l'intérieur de la
gaine 7.

Les deux lames 6a, 6b sont poussées hors de la gaine 7
par un mouvement de simple retrait de la gaine, la gaine 7

venant coulisser sur le tube rigide 3. Les lames 6a, 6b
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peuvent ainsi se déployer automatiquement. Les figures 3a et
3b montrent 1'écartement maximal théorique gque pourraient
atteindre les lames, prenant ainsi leur configuration en forme
de S, si aucun filet ou aucune membrane n'était prévu entre
elles. En pratique, lorsque les lames se déploient
automatiquement, la présence du filet qui se déploie aussi
automatiquement limite l'écartement entre elles.

Le chirurgien peut alors ajuster l'écartement entre les
lames 6a, 6b en actionnant la molette 11, de sorte a placer
les lames 6a, 6b dans leur deuxiéme position.

Si la molette 11 est tournée de facon & faire sortir la
tige filetée 9 hors du tube 3, la tige viendra appuyer contre
la lamelle, dans le V formé par les branches 8a, 8b et
diminuera l'angle entre les deux branches 8a, 8b. Un tel
mouvement a pour effet de rétrécir l'écartement entre les deux
lames 6a, 6b en les rapprochant 1l'une de l'autre (figure 4).

Si au contraire la molette 11 est tournée de fagon a
faire rentrer la tige filetée 9 a 1'intérieur du tube 3,
l'angle entre les deux branches 8a, 8b sera augmenté sous
l'effet de 1l'élasticité de la lamelle, et les deux lames 6a,
6b s'éloigneront légérement l'une de l'autre. Un tel mouvement
est en pratique destiné a exercer une force permettant de
maintenir un écartement stable entre les lames 6a, 6b. Cela
peut étre particuliérement utile lorsque les lames sont
restées longtemps confinées dans la gaine, <ce dui peut
résulter, lors du déploiement automatique, en une configu-
ration des lames 6a, 6b moins ferme.

L'ajustement réalisé par le chirurgien permet de déployer
le filet en lui donnant la forme et la dimension adéquates
pour envelopper et retenir les anses intestinales lors de
l'intervention.

Lorsque 1l'écarteur 1 est correctement positionné dans
1'abdomen, autour des anses intestinales, la table d'opération
peut é&tre remise en place, et le patient est alors placé en

décubitus dorsal.
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L'intervention sur l'aorte abdominale est pratiquée, puis
1'écarteur 1 est retiré simplement en faisant rentrer les
lames 6a, 6b & l'intérieur de la gaine 7, ce qul entraine
également le repliement automatique du filet sans autre
manipulation.

Selon les matériaux utilisés pour sa fabrication,
1'écarteur 1 selon 1l'invention peut é&tre soit réutilisable,
soit jetable.

Suivant une variante, le filet peut étre Jetable tandis

gue le manche et les lames de 1'écarteur sont réutilisables.
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13
REVENDICATIONS
1. Ecarteur laparoscopique (1) destiné a maintenir a

distance un premier organe d'un deuxiéme organe lors d'une
opération chirurgicale laparoscopique pratiquée sur ledit
deuxiéme organe, ledit écarteur comprenant

- une poignée de manipulation (2) apte a étre fixée a une
table d'opération;

- un tube creux rigide (3) comprenant une extrémité
proximale (4) reliée a la poignée (2), et une extrémité
distale (5) prolongée par au moins deux lames flexibles (6a,
6b) préformées, une extrémité de chaque lame (6a, 6b) étant
fixée & l'extrémité distale (5) du tube (3), de telle sorte
que les lames (6a, 6b), dans une premiére position, s'étendent
sensiblement parallélement 1l'une a l'autre ;

- un filet souple ou une membrane souple s'étendant entre
les lames (6a, ©6b), ledit filet ou ladite membrane étant de
dimensions suffisantes pour permettre l'enveloppement au moins
partiel dudit premier organe ;

- une gaine (7) sensiblement cylindrigue agencée pour
recevoir 1les lames (6a, 6b) dans leur premiére position,
ladite gaine (7) étant montée de maniére coulissante sur ledit
tube (3) de sorte a permettre, lors de son coulissement vers
le tube (3), le passage des lames (6a, 6b) de leur premiere
position vers une deuxiéme position dans laquelle elles se
déploient automatiquement de part et d'autre dudit tube (3) ;

ledit écarteur étant caractérisé en ce qu'il comprend un
dispositif de rappel agencé pour ajuster et maintenir
l'écartement entre les lames (6a, 6b), ledit dispositif
comprenant des éléments de rappel constitués d'au moins une
lamelle souple a deux branches (8a, 8b) formant sensiblement
un V, disposée entre lesdites lames (6a, 6b), chaque extrémité
des branches du V étant reliée respectivement a chacune des
deux lames (6a, ©6b), ou d'une contre-vis ou d'une bille

percée, au voisinage de 1l'extrémité distale (5) dudit tube
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(3), et des moyens de commande des éléments de rappel, lesdits
moyens de commande étant disposés sur la poignée (2).

2. Ecarteur selon la revendication 1, caractérisé en ce
que les éléments de rappel sont constitués d'au moins une
lamelle souple a deux branches (8a, 8b) formant sensiblement
un V, chaque extrémité des branches du V é&tant reliée
respectivement a chacune des deux lames (6a, 6b), et d'une
tige filetée (9) pénétrant au moins partiellement dans ledit
tube (3), ladite tige filetée (9) comprenant une extrémité
distale (10) apte a s'étendre & 1'extérieur du tube (3)
lorsque les lames (6a, 6b) sont dans leur deuxiéme position,
et venant en butée contre la au moins une lamelle dans le V
formé par les deux branches (8a, 8b), et en ce que les moyens
de commande sont constitués d'une molette (11) coopérant avec
ladite tige filetée (9).

3. Ecarteur selon la revendication 1, caractérisé en ce
que les éléments de rappel sont constitués d'une contre-vis ou
d'une bille percée, et en ce que les moyens de commande sont
constitués d'un systéme comprenant un écrou et une contre-
écrou.

4. Ecarteur selon l'une des revendications précédentes,
caractérisé 1’extrémité distale de chaque branche de 1la
lamelle en V coulisse dans une gouttiére formée dans la face
interne de la lame de 1'écarteur

5. Ecarteur selon 1l'une des revendications précédentes,
caractérisé en ce gque les lames (6a, 6b) sont formées d'un
métal souple, de type acier ou matiére plastique injectée.

6. Ecarteur selon l'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le filet est formé de
polypropylene.

7. Dispositif laparoscopique comprenant un écarteur (1)
selon l'une quelconque des revendications 1 & 5 et un trocart
endoscopique, caractérisé en ce que ledit écarteur (1) est

placé a l'intérieur dudit trocart.
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