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摘要(译)

一种多功能腹腔镜器械（10），具有包括至少第一和第二可动构件
（82,84）的末端执行器组件（44），连接（110）到第一可动构件
（82）的第一致动器，第二致动器（112）连接到第二可移动构件
（84）和手柄组件（70）。手柄组件（70）包括驱动机构（140），与
驱动机构（140）可枢转地连接的至少一个可动触发器（80），以及连接
到驱动机构（140）并具有至少两个位置的切换机构，第一位置，其中驱
动机构（140）与第一致动器（110）接合以在可动触发器（80）被激活
时操作第一可动构件（82），以及第二位置（84），其中当可动触发器
（86）被激活时，驱动机构（140）与第二致动器（112）接合以操作第
二可动构件（84）。
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