


















专利名称(译) 腹胸腔镜的手术区域自动跟踪系统

公开(公告)号 CN203815583U 公开(公告)日 2014-09-10

申请号 CN201420095756.4 申请日 2014-02-26

[标]申请(专利权)人(译) 上海齐正微电子有限公司

申请(专利权)人(译) 上海齐正微电子有限公司

当前申请(专利权)人(译) 上海齐正微电子有限公司

[标]发明人 钱大宏

发明人 钱大宏

IPC分类号 A61B19/00 A61B1/05

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型公开了一种腹胸腔镜的手术区域自动跟踪系统，包括：控制
器，用于监控腹胸腔内的微创手术过程；手术器械，设置在腹胸腔镜的
器械通道内与控制器连接，用于在胸腹腔内进行微创手术；影像采集模
块，设置在腹胸腔镜的拍摄通道内与控制器连接，用于拍摄胸腹腔内的
器官和微创手术过程的影像；影像缓存模块，与控制器连接，用于存储
胸腹腔内的影像；手术区识别模块，与控制器和影像缓存模块连接，用
于识别拍摄影像中的手术器械影像；影像显示模块，包括整体影像显示
模块和手术区影像显示模块，用于显示微创手术过程的影像。本实用新
型能够实现全景影像显示的同时能够自动实时跟踪手术区域的局部影
像，并能够对局部影像自由放大。
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