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摘要(译)

本发明提供了一种传动组件、手术机器人的手术器械及手术机器人，其
中，传动组件包括：第一传动杆，第一传动杆的一端与手术执行部通过
第一销轴转动连接；第二传动杆，第二传动杆与驱动组件相连接；驱动
杆，驱动杆的一端与第二传动杆的一端转动连接，驱动杆的另一端通过
第二销轴与手术执行部转动连接；其中，驱动组件驱动第二传动杆运
动，第二传动杆带动驱动杆运动以使手术执行部绕第一销轴转动。本发
明提供的传动组件，实现了将手术执行部沿一定轴转动的运动方式，使
得手术执行部具备了一个转动的自由度并且能够在有限的空间内实现可
靠的转动，提升了手术执行部运动的灵活性。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/f2b8d333-1769-4f8a-bf86-8ae854931edc
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/060199779/publication/CN107320191A?q=CN107320191A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN107320191A

