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摘要(译)

本发明提供了一种内窥成像系统及控制方法，所述内窥成像系统包括探
头、连接装置、控制模块和外部显示装置，所述连接装置包括旋转驱动
模块和用于检测反馈探头旋转角度信息的编码器，所述旋转驱动模块通
过编码器与探头连接；所述探头、旋转驱动模块、编码器分别与控制模
块连接；所述控制模块包括旋转控制模块、同步信号发生模块、激励信
号模块和采集模块；本成像系统中编码器反馈探头旋转角度信息，通过
同步信号发生模块接收编码器信号转换成输出同步信号，并将同步信号
同时发给激励信号模块和采集模块，触发激励信号模块和采集模块同步
工作，这样可在探头不均匀旋转的情况下获得等间隔图像信息采集，获
取高清晰度的图像，提高诊断的精度和效率。
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