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摘要(译)

本发明提供了一种传动组件、手术机器人的手术器械及手术机器人，其
中，传动组件包括：第一传动杆，第一传动杆的一端与驱动组件相连
接，第一传动杆的外壁上设置有第一螺纹；连接块，连接块设置有第一
通孔，第一通孔上设置有第二螺纹，第二螺纹与第一螺纹相适配，连接
块套设在第一传动杆上；第二传动杆，第二传动杆的一端与连接块相连
接，第二传动杆的另一端与手术执行部相连接；其中，驱动组件带动第
一传动杆转动以使连接块沿第一传动杆的轴向运动，进而带动第二传动
杆运动以使第二传动杆驱动手术执行部绕旋转轴旋转。本发明提供的传
动组件，实现了将手术执行部沿一定轴转动的运动方式，提升了手术器
械运动的灵活性。
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