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摘要(译)

本发明涉及一种在手术介入期间自动监测由机器人臂保持的套管针和/或
通过套管针引导的器械经由患者的身体表面中的切口进入体腔中的进入
行为的方法，具有如下步骤：1、记录至少一个测量值，通过其可以确定
在患者身体表面上的力作用的变化，2、相对于参考测量值自动评估所述
测量值，3、将测量值的变化或者力作用的变化与阈值相比较，以及4、
在超过阈值的情况下输出提示。
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