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摘要(译)

本发明提供了一种医疗设备把手，其包括构造为设置在细长管状构件的
近端端部的细长本体部分，其中，细长本体部分限定通过其的腔体。医
疗设备把手还可以包括可滑动地容纳在细长本体部分的腔体内的致动
器，其中，此致动器构造为在第一纵向位置与不同于第一纵向位置的第
二纵向位置之间转移以用于操作设置在细长管状构件的远端端部处的末
端执行器。医疗设备把手还可以包括用于将医疗设备把手固定到另一个
医疗设备的固定机构。
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