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摘要(译)

此处描述了用于在手术和介入医疗过程中自动化子任务的装置和方法。
装置由机器人定位平台、具有自动化程序的操作系统和端部效应器工具
组成，用以在监督性自主下进行任务。当端部效应器工具执行需要精
度、准确度、机动性和重复的手术介入子任务时，操作系统基于一个成
像形态或者两个或更多个成像形态的融合执行自动化程序、引导非结构
化环境中的可移动和可变形目标的实时跟踪。装置和方法使得这些医疗
过程更高效和有效，允许更宽的接入和更加标准化的结果以及提高的安
全性。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/19e8aa50-fa3c-4685-b3d1-5c1c00edd11e
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/049778873/publication/CN104582624A?q=CN104582624A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN104582624A

