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摘要(译)

本发明涉及医用辅助持物装置设计领域，特别涉及一种用于微创手术的
气动臂持物端快速连接装置，包括待连接的第一、二圆管以及螺纹接
口，所述的第一圆管一端封闭且该端设置有排气阀，排气阀连通第一圆
管内腔，第二圆管中设置有直杆，直杆顺延第二圆管滑移且直杆的端部
与所述的排气阀构成抵推或脱离配合；所述的螺纹接口呈桶状，螺纹接
口与第一圆管螺纹配合，第二圆管的外周壁上设置有拨块，螺纹接口的
桶底上开设有第一通孔和缺口分别供第二圆管和拨块通过，拨块与缺口
错开并转动螺纹接口时拨块位于螺纹接口和第一圆管之间的环形凹腔
处。本装置操作简单，同时螺纹接口与第一圆管处于预装状态，在拧紧
螺纹接口的过程中不存在滑丝现象，延长了零部件的使用寿命。
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