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摘要(译)

一种医疗用机械手系统，该医疗用机械手系统包括：主机械手；从机械
手；第一图像形成装置，其被配置为获取第一图像；第二图像形成装
置，其被配置为形成第二图像；显示装置，其被配置为显示第一图像和
第二图像；选择单元，其被配置为从第一图像和第二图像中选择一个图
像；变换单元，其被配置为将主机械手发送的动作指令变换为对应的新
命令，使得所选择的图像坐标系与主机械手所使用的操作坐标系一致；
以及驱动单元，其被配置为使得从机械手根据所述新命令移动。
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