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摘要(译)

一种防神经损伤脊柱微创手术机器人，它由机械臂、移动单元和主控系
统组成。其特征在于：该机器人具有“区域防护”或“区域防护网”功能，前
者即以距神经某一点为中心形成一个区域，手术器械在该区域内可自由
运动但不能逾越其四周和底面，设定该点到该区域底面的深度与该点到
神经表面的最短距离相等或略大于后者，即可防止损伤神经；后者即以
贴近神经表面的多个点形成一个与神经外形相近的“区域防护网”，手术器
械可以在该网之上自由运动但不能向下逾越，同样也可防止损伤神
经。  它具有安全可靠、精度高、效率高、能降低医生的工作强度、便于
医学培训、可进行远程手术等优势，适用于多种脊柱疾病如脊柱骨折、
脊柱肿瘤等的微创减压手术治疗。
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