


























































专利名称(译) 机械手

公开(公告)号 CN101559596B 公开(公告)日 2011-08-17

申请号 CN200910134343.6 申请日 2009-04-14

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

[标]发明人 梅本义孝
高桥和彦

发明人 梅本义孝
高桥和彦

IPC分类号 B25J9/00 B25J9/16 A61B1/00

CPC分类号 G05B2219/37175 A61B5/065 G05B2219/45118 G05B2219/42291 G05B2219/42329 G05B2219/42306 
G05B2219/37522 B25J9/1674 G05B2219/37514 G05B19/4062 A61B1/0051

审查员(译) 张丹

优先权 2008105975 2008-04-15 JP

其他公开文献 CN101559596A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供一种机械手，该机械手具有：电驱动关节的驱动部；进行指
示输入的指示输入部；对应于指示输入来产生驱动信号的控制部；按照
时间序列检测关节或驱动部的工作状态的传感器；设定驱动部的允许工
作范围的设定部；判定包含检测信号的工作状态信号是否位于允许工作
范围内的判定部；以及在判定为脱离了允许工作范围的情况下，将检测
信号置换成即将判定为脱离之前的以前的检测信号，生成驱动信号的置
换部。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/381d276e-af50-4616-91c4-48202e1f35da
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/040957840/publication/CN101559596B?q=CN101559596B
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN101559596B

