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摘要(译)

本发明提供了用于多种用途的铰接机构、链节系统及其部件，这些用途
包括但不局限于对器械例如外科或诊断器械或工具的远程操纵。该链节
系统包括链节，其中能在至少两个链节之间传递转矩且同时允许链节之
间发生枢转运动。本发明还提供了用于防止链节彼此相对地发生不希望
的横向运动的机构。
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