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摘要(译)

本发明提供一种医疗用控制装置，通过控制插入部的弯曲部的驱动，以
使该弯曲部具有与管腔内的形状一致的形状，可提高医疗用具的插入部
的插入性。因此，控制器(5)具有进行弯曲部(14)的姿势控制的伺服控制
器(36A)，在该伺服控制器(36A)内设置有点锁定运算部(50)。点锁定运算
部(50)根据所提供的前端指令值信息和位置F/B信息，通过前端链接根部
坐标位置计算部(51)和反运动学运算部(52)进行用于获得针对前端侧的链
接构件(21a1)的伺服位置指令信号和针对该链接构件(21a1)以外的链接构
件(21a)的伺服位置指令信号的运算处理，并输出到驱动部(10b)。由此，
可在前端侧的链接构件(21a1)和任意的链接构件(21a)的2个部位进行点锁
定，其他链接构件(21a)被控制为具有冗余性的姿势。
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