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摘要(译)

本实用新型具体涉及一种用于微创手术的持镜机器人，本装置包括相当
于人手的持镜的360°自旋装置，相当于手腕的上下运动装置，相当于前
臂的左右水平运动装置，相当于后臂前后水平运动装置，相当于人身的
升降装置，360°自旋装置、上下运动装置、左右水平运动装置、前后水
平运动装置分别通过左右水平转动臂、前后水平转动臂依次相连，通过
各装置的配合运动，实现仿真的持镜操作师手臂的运动，本实用新型代
替了持镜操作师，主刀医生可独立开展手术，使得术者的思维与内窥镜
获取图像过程达到最大限度的统一，并且消除了持镜操作师人为因素的
干扰(如身体抖动等)，大大提高了术者的工作效率和手术的效果。
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