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摘要(译)

动态感测方法和设备使用微机电系统（MEMS）和纳机电（NEMS）手
术传感器来收集和报告与手术装置的驱动机构有关的手术参数，例如速
度、旋转、扭矩和手术装置的其他特征。手术装置将手术传感器用在或
附接在手术装置上或周围，以便在外科手术期间探测机电特征。外科手
术将医疗装置布置在术野内以响应被插入由外科手术限定的术野内的刮
刀或其他内窥镜器械的驱动机构。
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