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摘要(译)

一种胶囊型医疗装置引导系统及其控制方法，在胶囊型医疗装置中，磁
场发生部产生作用于内置在胶囊型医疗装置中的磁性体而控制位置和/或
姿势的磁场，通过控制部(3)所具有的力学转矩估计部来估计在胶囊型医
疗装置的目标姿势下作用于胶囊型医疗装置的力学转矩，并且进行控制
使得由磁场发生部的磁场产生的磁转矩与力学转矩估计部所估计的力学
转矩大致平衡，考虑胶囊内窥镜主体所受到的重力而控制姿势。
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