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摘要(译)

本实用新型公开了一种类渔网式胰腺空肠吻合夹持定位装置。包括操作
柄、调节机构、两个伸长臂和夹紧机构，操作柄与两个伸长臂之间设有
用于进行夹持定位调节的调节机构，通过调节机构实现伸长臂张开或闭
合动作；两个伸长臂均呈L形，两个伸长臂L形的长边末端内侧各设有夹
紧机构，两个伸长臂L形的长边套在空肠外并通过夹紧机构夹住空肠侧
壁，通过调整调节机构使得两个伸长臂的夹紧机构撑开空肠，将胰腺套
入空肠。本实用新型采用肠管扩张方式辅助操作者完成肠段扩张动作，
并能便捷地套住胰腺，能有效地提高胰腺空肠吻合手术的操作效率和肠
段夹持定位的成功率；弥补胰腺空肠吻合夹持定位器械的空白，既适用
于常规开腹手术又适用于腹腔镜手术。
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