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摘要(译)

一种内窥镜类技术领域的用于电磁驱动式肠道微型机器人的主动运动单
元，包括：第一磁性体、第二磁性体、中心滑轴、螺线管和扩张机构，
其中：第一磁性体和第二磁性体的同性磁极与中心滑轴两端固定连接，
中心滑轴上套设有螺线管，所述的主动运动单元环向均布有若干扩张机
构；所述的扩张机构包括两根直杆和微钩接触件，所述的两根直杆的一
端相互铰接形成中部铰接点，所述的中部铰接点与微钩接触件固定连
接；所述的扩张机构第一端与螺线管相连、第二端与第一磁性体相连。
本发明结构简单、易于尺寸微型化，具备较高的运动效率和扩张能力。
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