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摘要(译)

一种内窥镜领域的用于胃肠道的体内机器人，包括：轴向机构、径向机
构、电路子系统、荧光检测子系统和用于能量供给的无线能量接收子系
统，其中：电路子系统接收体外系统的控制命令进而控制荧光检测子系
统进行图像检测，启动轴向机构和径向机构分别进行轴向移动和径向伸
缩动作，获取轴向移动、径向伸缩动作信息以及荧光检测子系统的图像
信息并反馈至体外系统进行调整；本发明便于人体吞咽，每个运动周期
仅包含4个步态，运动效率较现有机构有较大幅度提升。
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