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摘要(译)

一种内窥镜类仪器领域的用于胃肠道机器人的微型电磁驱动器，包括：
定子机构以及设置于其内部的包含整流片的转子机构；所述的转子机构
包括：两组线圈、整流片、非对称转子和输出轴，其中：转子设置于输
出轴上，第一线圈、第二线圈缠绕于非对称转子上且均位于转子外沿，
整流片与非对称转子相连并同心设置。本发明使胃肠道机器人轴向尺寸
缩短，提高胃肠道机器人空间利用率，实现胃肠道机器人小型化。
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