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摘要(译)

本发明涉及一种基于嵌入式计算机的手术机器人集成控制系统，其包括
主控端和受控端，主控端与受控端进行交互；远程操控设备、踏板与主
控计算机连接；主控计算机通过控制机柜与受控端进行控制信号和状态
信号的交互；当踩下踏板时，由远程操控设备控制与其建立映射关系的
某一工具的运动；当松开踏板时，将切断相应的运动控制；主控计算机
通过控制机柜与受控端进行控制信号和状态信号的交互；控制机柜用于
实现集成控制系统状态的整体切换、控制手术工具驱动模组及成像工具
驱动模组动作；手术工具和手术执行器由手术工具驱动模组驱动动作，
工具驱动模组驱动成像工具本体及成像工具携带的成像照明模组运动。
本发明能有效解决手动单孔腹腔镜手术无法广泛应用于临床的问题。
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