
































































































专利名称(译) 铰接式工具定位器及采用它的系统

公开(公告)号 CN105431106A 公开(公告)日 2016-03-23

申请号 CN201380078618.3 申请日 2013-12-20

[标]申请(专利权)人(译) 提坦医疗公司

申请(专利权)人(译) 提坦医疗公司

当前申请(专利权)人(译) 提坦医疗公司

[标]发明人 R罗伯特
DA济特尼克
PJK卡梅伦
LM法里亚
A巴乔

发明人 R·罗伯特
D·A·济特尼克
P·J·K·卡梅伦
L·M·法里亚
A·巴乔

IPC分类号 A61B90/00 A61B1/05 A61B17/29

CPC分类号 A61B1/00193 A61B1/0055 A61B1/0057 A61B17/29 A61B34/30 A61B46/10 A61B50/13 A61B90/361 
A61B2017/00314 A61B2017/00323 A61B2017/2903 A61B2017/2905 A61B2017/2906 A61B2034/301 
A61B2034/306 A61B17/00234 A61M25/0147

代理人(译) 顾云峰

优先权 61/837112 2013-06-19 US

其他公开文献 CN105431106B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

铰接式工具定位装置，所述装置包括连续排列的底座构件、中间构件、
末端构件和第一工具支架，所述底座构件、中间构件、末端构件和工具
支架中的每一者都具有对应的中心开口。第一多个联接引导件被定位在
所述底座构件与所述中间构件之间，并且第二多个联接引导件被定位在
所述中间构件与所述末端构件之间。第三多个联接引导件被布置在所述
末端构件与所述工具支架之间。所述底座构件、中间构件、末端构件、
第一工具支架以及第一、第二和第三多个联接引导件都具有中心开口和
引导开口或固定点，所述固定点用于将多个柔性控制链接件固定到所述
底座构件上或与所述底座构件分开的物体上。推动或拉动第一多个控制
链接件的控制链接件引起所述底座构件、所述第一多个联接引导件、所
述中间构件、所述第二多个联接引导件和所述末端构件选择性地定义连
续曲线。当其他柔性控制链接件中任一者被推动或拉动时，第二多个控
制链接件引起所述末端构件维持与所述底座构件大致相同的取向。推动
或拉动第三多个控制链接件的控制链接件引起所述工具支架选择性地移
动为多个取向的任一者，这样使得在所述末端构件与所述工具支架之间的所述第三多个联接引导件定义从所述末端构件到所述工具
支架的连续曲线。描述了用于推动和拉动所述柔性控制链接件的至少一个机构，并且描述了所述装置用于对用于腹腔镜手术应用的
工具进行定位的用途。
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