
























































































































专利名称(译) 末端执行器力测量驱动电路

公开(公告)号 CN105078530A 公开(公告)日 2015-11-25

申请号 CN201510224776.6 申请日 2015-05-05

[标]申请(专利权)人(译) 柯惠有限合伙公司

申请(专利权)人(译) 柯惠LP公司

当前申请(专利权)人(译) 柯惠LP公司

[标]发明人 伊桑柯林斯
约翰赫里布
安东尼卡尔德罗尼
约翰潘塔齐斯

发明人 伊桑·柯林斯
约翰·赫里布
安东尼·卡尔德罗尼
约翰·潘塔齐斯

IPC分类号 A61B17/072 G01L1/22

CPC分类号 A61B17/07207 A61B19/44 A61B2017/00398 A61B2017/00473 A61B2017/07278 A61B2019/448 
A61B2019/464 A61B2017/0046 G01L1/22 A61B90/98 A61B2090/064 G01L5/0028

代理人(译) 黄威

优先权 61/988342 2014-05-05 US
14/670781 2015-03-27 US

其他公开文献 CN105078530B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明公开了末端执行器力测量驱动电路，还提供了一种用于施加紧固
件的手术器械，手术器械包括驱动马达、具有末端执行器组件的可替换
装载单元以及构造成可释放地将可替换装载单元联接至驱动马达的接合
器。所述接合器包括联接有驱动电路的应变仪。应变仪和驱动电路构造
成直接测量接合器中的驱动力。
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