












专利名称(译) 一种脊柱数字化手术有减压组合机器手

公开(公告)号 CN104688344A 公开(公告)日 2015-06-10

申请号 CN201310659498.8 申请日 2013-12-09

[标]申请(专利权)人(译) 苏州点合医疗科技有限公司

申请(专利权)人(译) 苏州点合医疗科技有限公司

当前申请(专利权)人(译) 苏州点合医疗科技有限公司

[标]发明人 张春霖

发明人 张春霖

IPC分类号 A61B19/00

CPC分类号 A61B2017/564

代理人(译) 陈忠辉

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明涉及一种脊柱数字化手术有减压组合机器手，包括有机器手本
体，其特点是：机器手本体上设置有连接组件，机器手本体内设置有刀
具容纳装置。同时，在刀具容纳装置内设置有手术刀具，该刀具容纳装
置外围设置有锁紧装置，在刀具容纳装置下方设置有导向装置，机器手
本体下端设置有定位组件，定位组件上连接有观察组件与吸引组件。由
此，依托于刀具容纳装置与锁紧装置的配合，可以实现手术刀具的切换
与锁定，满足数字化手术过程中的自动实施需要。同时，存在观察组件
与吸引组件，便于操作人员实时观察手术过程，对体液组织等进行有效
吸取，提高手术实施的便利性。再者，本发明能够普遍安装到各种自动
化手术器械上。
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