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摘要(译)

本实用新型涉及一种基于微间隙定位的脊柱数字化手术装置，包括有承
载平台，承载平台上设置有控制器，在承载平台上设置有X轴导轨，X轴
导轨上滑动连接有移动组件，其特点是：移动组件上设置有Y轴导轨，Y
轴导轨上滑动连接有立柱，立柱上分布有Z轴导轨，Z轴导轨上滑动连接
有横梁，横梁上设置有通用接口，在通用接口上连接有导航机器手与减
压组合机器手，导航机器手上连接有定位器。这样，能够辅助脊柱类手
术的实施，尤其可以帮助医护人员进行脊柱骨折、脊柱肿瘤、脊柱侧
弯、椎间盘突出、椎管狭窄、脊柱滑脱等多种脊柱手术的操作。整体应
用范围广，定位精度高，操作简便，安全可靠。
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