




























































































专利名称(译) 用于远程操作医疗装置的引导设置

公开(公告)号 CN106456266A 公开(公告)日 2017-02-22

申请号 CN201580025187.3 申请日 2015-03-17

[标]申请(专利权)人(译) 直观外科手术操作公司
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[标]发明人 M 哈努史克
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J 阿萨尼欧斯
PW莫尔
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PG格里菲思
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P·G·格里菲思

IPC分类号 A61B34/35 A61B17/00

CPC分类号 A61B1/00149 A61B34/30 A61B34/37 A61B46/10 A61B50/10 A61B50/13 A61B90/13 A61B2050/105 
A61B2050/185 A61B34/35 A61B2017/00292 A61B2034/301

代理人(译) 赵志刚

优先权 61/954085 2014-03-17 US

其他公开文献 CN106456266B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本申请公开一种用于在外科手术野中执行医疗程序的远程操作医疗系
统，其包含具有逐步设置指令的动态引导设置系统，所述逐步设置指令
用于设置具有经配置以辅助外科手术的至少一个机动外科手术臂的远程
操作组合件。其还包含经配置以将所述逐步设置指令传送到用户处的用
户接口。所述动态引导设置系统经配置以基于远程操作组合件上至少一
个外科手术臂的检测到的物理布置自动辨识第一设置步骤的完成，且在
所述辨识所述第一设置步骤的完成之后自动显示针对后续设置步骤的提
示。
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