
















































































专利名称(译) 三维图像系统

公开(公告)号 CN105594205A 公开(公告)日 2016-05-18

申请号 CN201480053325.4 申请日 2014-09-22

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

[标]发明人 春见诚
梅村昌史
土谷秋介

发明人 春见诚
梅村昌史
土谷秋介

IPC分类号 H04N13/00 A61B1/04 G09G5/00 G09G5/36 H04N15/00 A61B1/00

CPC分类号 A61B1/00193 A61B1/00009 G09G3/003 G09G5/00 G09G5/36 G09G2320/0666 G09G2320/08 
G09G2340/0407 G09G2354/00 H04N13/128 H04N13/15 H04N13/158 H04N13/194 H04N13/239 
H04N13/254 H04N13/332 H04N13/341 H04N13/368 H04N13/373 H04N13/398 H04N2213/008

代理人(译) 刘新宇
张会华

优先权 2013207455 2013-10-02 JP

其他公开文献 CN105594205B

外部链接 SIPO

摘要(译)

三维图像系统具备：图像生成装置，其生成用于进行三维观察的三维图
像的图像信号；监视器，其将由图像生成装置生成的图像信号显示为三
维观察用图像；三维观察用眼镜，其用于将监视器的显示部所显示的三
维观察用图像以三维图像进行观察；存储部，其被设置在三维观察用眼
镜，存储深度信息校正值，该深度信息校正值对显示部所显示的三维观
察用图像的用于赋予立体感的深度信息进行校正；扫描部，其被设置在
监视器，为了读取存储于存储部中的信息而对三维观察用眼镜进行扫
描；以及控制部，其进行控制以根据扫描部的扫描结果来对监视器设定
深度信息校正值。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/4b38ef8c-bac4-4355-ac1b-1f50d249cbfb
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN105594205A

