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摘要(译)

单孔腹腔微创手术的多自由度柔性机器人用腕部穿线桶，它涉及一种微
创手术的机器人。它解决了现有的单孔腹腔手术机器人末端结构设计困
难，结构复杂、尺寸较大，集成度较低的问题。第一导向轮固定柱的内
壁上设有两个第一导向轮,二个第一导向轮沿着第一导向轮固定柱的高度
方向上对齐排列，第二导向轮固定柱的内壁上设有一个第二导向轮，第
二导向固定柱的侧壁上设有二个第五导向轮，第三导向轮固定柱的内壁
上设有两个第三导向轮，第四导向轮固定柱的内壁上设有一个第四导向
轮，第四导向轮固定柱的侧壁上设有二个第六导向轮，二个第六导向轮
沿着第四导向轮固定柱的高度方向上对齐分布排列。本发明用于单孔腹
腔镜微创手术。
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