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本发明公开了一种用于外科手术的进入装

置，所述进入装置包括多端口端盖和联接器，所

述多端口端盖包括多个单独的进入端口以用于

适应将各个外科器械引入到患者的身体空腔或

腔体中，所述联接器用于将所述多端口端盖操作

性地连接至管状主体。
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1.一种用于外科手术的进入装置，所述进入装置包括：

a）细长的管状主体部分，所述细长的管状主体部分限定纵向轴线，并且被构造用于通

过体腔的自然腔道或者通过在患者的腹腔的壁中形成的单个切口进行引入；

b）多端口端盖，所述多端口端盖与所述管状主体部分的近端部分操作性地相关联，并

且包括多个单独的进入端口以用于适应将各个外科器械引入至患者的体腔或腹腔中；以及

c）联接器，所述联接器用于将所述多端口端盖操作性地连接至所述管状主体部分的所

述近端部分。

2.根据权利要求1所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述联接器适于并且被构造

为容许所述多端口端盖和所述管状主体部分的相对轴向旋转。

3.根据权利要求1所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述联接器包括棘轮机构以

用于相对于所述管状主体部分选择性地定位所述多端口端盖。

4.根据权利要求3所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述联接器包括弹簧加载的

闩锁以用于选择性地移动所述棘轮机构。

5.根据权利要求1所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述细长的管状主体部分是

腹腔镜伤口保护器。

6.根据权利要求1所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述联接器包括用于加压气

体管线的连接件和用于压力感测管线的连接件。

7.根据权利要求6所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述管状主体部分包括从所

述压力感测管线延伸通过其底部表面的腔体。

8.根据权利要求1所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述端盖包括用于加压气体

管线的连接件，并且所述管状主体部分包括用于压力感测管线的连接件。

9.根据权利要求1所述的用于外科手术的进入装置，其中，密封组件与所述端盖的所述

进入端口中的每一个操作性地相关联。

10.根据权利要求9所述的用于外科手术的进入装置，其中，每个密封组件包括主要的

腔道密封件和次要的鸭嘴形密封件。

11.根据权利要求9所述的用于外科手术的进入装置，其中，每个密封组件利用外部保

持特征固定在每个进入端口内。

12.根据权利要求11所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述保持特征包括锁定机

构，所述锁定机构选自由以下内容组成的组中：钩、棘轮齿、销和孔、销和槽、I形梁以及拉扭

结。

13.根据权利要求1所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述多端口端盖包括套管

针端口。

14.根据权利要求1所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述多端口端盖包括编织

层，所述编织层被构造为固定从其通过的外科器械。

15.根据权利要求1所述的用于外科手术的进入装置，所述进入装置进一步包括组装辅

助件，所述组装辅助件用于使所述多端口端盖与所述管状主体部分接合。

16.根据权利要求1所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述管状主体部分具有可

调节的长度。

17.一种用于外科手术的进入装置，所述进入装置包括：
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a）管状转接器，所述管状转接器具有相对的近端部分和远端部分；

b）多端口端盖，所述多端口端盖包括多个单独的进入端口以用于适应将各个外科器械

引入到患者的体腔或腹腔中；

c）联接器，所述联接器用于将所述多端口端盖操作性地连接至所述管状主体部分的所

述近端部分；以及

d）腹腔镜伤口保护器，所述腹腔镜伤口保护器与所述管状转接器的所述远端部分操作

性地相关联以用于通过形成在患者的腹腔的壁中的单个切口进行引入。

18.根据权利要求17所述的用于外科手术的进入装置，其中，鸭嘴形密封件与所述管状

转接器操作性地相关联。

19.根据权利要求17所述的用于外科手术的进入装置，其中，大体上S形的密封件与所

述管状转接器操作性地相关联。

20.根据权利要求17所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述联接器适于并且被构

造为容许所述多端口端盖和所述管状转接器的相对轴向旋转。

21.根据权利要求20所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述联接器包括棘轮机构

以用于相对于所述管状转接器选择性地定位所述多端口端盖。

22.根据权利要求21所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述联接器包括弹簧加载

的闩锁以用于选择性地移动所述棘轮机构。

23.根据权利要求17所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述联接器包括用于加压

气体管线的第一连接件和用于第二压力感测管线的连接件。

24.根据权利要求17所述的用于外科手术的进入装置，其中，密封组件与所述端盖的所

述进入端口中的每一个操作性地相关联。

25.根据权利要求17所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述进入端口中的至少一

个具有比其它进入端口更大的进入直径。

26.根据权利要求17所述的用于外科手术的进入装置，其中，缝合线栓系凸缘从所述管

状转接器向外延伸。

27.一种用于外科手术的进入装置，所述进入装置包括：

a）顶环，所述顶环具有从其延伸通过的多个周向间隔分开的开口；

b）闩锁组件，所述闩锁组件包括具有多个周向间隔分开的柔性突片的在直径上相对的

闩锁，所述柔性突片被构造为卡扣配合到所述顶环的对应开口中；

c）多端口端盖，所述多端口端盖操作性地固定在所述顶环与所述闩锁组件之间，并且

包括多个单独的进入端口以用于适应将各个外科器械引入到患者的体腔或腹腔中；

d）保持环，所述保持环与所述闩锁组件操作性地相关联，并且被构造为容许所述多端

口端盖的相对轴向旋转，所述保持环具有多个周向间隔分开的柔性突片；

e）底环，所述底环具有从其延伸通过的多个周向间隔分开的开口以用于将所述保持环

的对应的柔性突片容纳在其中；以及

f）转接器，所述转接器操作性地固定在所述保持环与所述底环之间。

28.根据权利要求27所述的用于外科手术的进入装置，其中，细长的管状主体部分从所

述转接器向远端延伸，所述转接器被构造用于通过体腔的自然腔道或者通过在患者的腹腔

的壁中形成的单个切口进行引入。
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29.根据权利要求27所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述转接器是鸭嘴形密封

件。

30.根据权利要求27所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述转接器是具有大体上

S形形状的密封件。

31.根据权利要求27所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述保持环包括用于加压

气体管线的第一连接件和用于第二压力感测管线的连接件。

32.根据权利要求27所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述保持环包括棘轮机构

以用于相对于所述转接器选择性地定位所述多端口端盖。

33.根据权利要求27所述的用于外科手术的进入装置，其中，多个缝合线栓系凸缘从所

述底环向外延伸。

34.根据权利要求27所述的用于外科手术的进入装置，其中，所述保持环进一步包括定

位在其环形沟槽内的O形环密封件。

35.根据权利要求27所述的用于外科手术的进入装置，其中，密封组件与所述端盖的所

述进入端口中的每一个操作性地相关联。
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用于微创外科手术的多端口进入装置

[0001] 相关申请的交叉引用

本发明要求2015年9月1日提交的美国临时申请第62/212,776号的权益和优先权，其公

开内容全部以引用的方式并入本文。

背景技术

[0002] 1.技术领域

本发明涉及外科进入装置，并且更加具体地涉及用于包括单切口腹腔镜手术的微创外

科手术的多端口进入装置。

[0003] 2.相关领域的描述

腹腔镜或者“微创”外科技术在诸如胆囊切除术、阑尾切除术、疝气修补术以及肾切除

术等手术的执行中变得越来越普遍。这些手术的好处包括：减小对患者的创伤、减小感染的

可能性、以及减少恢复时间。这些手术通常涉及用加压流体（诸如，二氧化碳）来填充或者

“吹入”腹部（腹膜）腔以便创建所称的气腹。

[0004] 该吹入能够通过被配备用于递送吹入流体的外科进入装置来执行，或者由诸如吹

入针（气腹针）的单独的吹入装置来执行。康涅狄格州米尔福德的SurgiQuest公司已经研发

出独特的外科进入装置，该外科进入装置容许在不需要常规机械密封件的情况下迅速进入

吹入手术腔，并且其还研发出相关的气体递送系统以用于给这些进入装置提供足够的压力

和流率，如全部地或者部分地在美国专利第7,854,724号和美国专利第8,795,223号中描述

的，其公开内容均全部以引用的方式并入本文。

[0005] 在典型的腹腔镜手术期间，外科医生切开三至四个小切口，通常每个不大于约十

二毫米，这些切口是由外科进入装置本身切开的，外科进入装置通常使用放置在其中的单

独的插入器或者封闭器。在插入之后，插入器被移除，并且套管针（trocar）允许待插入腹腔

中的器械进入。

[0006] 各种较大的进入装置在本领域中也是已知的，这些较大的进入装置用于通过单个

相对大的切口（而不是通过多个小切口）进入手术部位以便执行微创手术。在美国专利申请

公开第2013/0012782号中公开了这种装置的示例，其公开内容全部以引用的方式并入本

文。

[0007] 将有益的是提供一种具有多个端口的单切口进入装置，该多个端口具有各种不同

的端口大小，以便在腹腔镜外科手术期间在器械引入上为外科医生给出更多选项。同样将

有益的是提供一种具有多个端口的进入装置，该多个端口具有各种不同的端口大小以便使

得能够容易地进入自然腔道以用于执行经肛门微创外科手术等。

发明内容

[0008] 本发明涉及一种用于外科手术的新型的且有效的进入装置。该装置包括细长的管

状主体部分，该细长的管状主体部分限定纵向轴线，并且被构造用于通过体腔的自然腔道

或者通过在患者的腹腔的壁中形成的单个切口进行引入。该装置进一步包括多端口端盖，
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该多端口端盖与管状主体部分的近端部分操作性地相关联，并且包括多个单独的进入端口

以用于适应将各个外科器械引入到患者的体腔或腹腔中。联接器被设置用于将多端口端盖

操作性地连接至管状主体部分的近端部分。

[0009] 优选地，联接器适于并且被构造为容许多端口端盖和管状主体部分的相对轴向旋

转。联接器包括棘轮机构以用于相对于管状主体部分选择性地定位多端口端盖。联接器还

包括弹簧加载的闩锁以用于选择性地移动棘轮机构。在本发明的一个实施例中，联接器还

包括用于加压气体管线的连接件和用于压力感测管线的连接件，该用于压力感测管线的连

接件具有从压力感测管线延伸通过其底部表面的腔体。在另一个实施例中，端盖包括用于

加压气体管线的连接件，并且管状主体部分包括用于压力感测管线的连接件。

[0010] 优选地，密封组件与端盖的进入端口中的每一个操作性地相关联，并且每个密封

组件包括主要的腔道密封件和次要的鸭嘴形密封件，并且进入端口中的至少一个具有比其

它进入端口更大的进入直径。密封组件能够利用外部保持特征固定在每个进入端口内。该

保持特征能够包括锁定机构，该锁定机构选自由如下内容组成的组：钩、棘轮齿、销和孔、销

和槽、I形梁以及拉扭结。在一个实施例中，端盖还能够包括套管针端口。

[0011] 多端口端盖能够进一步包括编织层以便固定从其通过的外科器械。在一个实施例

中，组装辅助件能够帮助使多端口端盖与管状主体部分接合。在另一个实施例中，管状主体

部分能够具有可调节的长度。

[0012] 本发明还涉及一种用于外科手术的进入装置，该进入装置包括：管状转接器，该管

状转接器具有相对的近端部分和远端部分；多端口端盖，该多端口端盖包括多个单独的进

入端口以用于适应将各个外科器械引入到患者的体腔或腹腔中；联接器，该联接器用于将

多端口端盖操作性地连接至管状主体部分的近端部分；以及腹腔镜伤口保护器，该腹腔镜

伤口保护器与管状转接器的远端部分操作性地相关联以用于通过形成在患者的腹腔的壁

中的单个切口进行引入。在该装置的一个实施例中，鸭嘴形密封件与管状转接器操作性地

相关联。在该装置的另一个实施例中，大体上S形的密封件与管状转接器操作性地相关联。

[0013] 本发明还涉及一种用于外科手术的进入装置，该进入装置包括顶环，该顶环具有

从其延伸通过的多个周向间隔分开的开口。闩锁组件包括具有多个周向间隔分开的柔性突

片的在直径上相对的闩锁，该柔性突片被构造为卡扣配合到顶环的对应开口中。多端口端

盖操作性地固定在顶环与闩锁组件之间，并且包括多个单独的进入端口以用于适应将各个

外科器械引入到患者的体腔或腹腔中。保持环与闩锁组件操作性地相关联并且被构造为容

许多端口端盖的相对轴向旋转。保持环具有多个周向间隔分开的柔性突片。底环具有从其

延伸通过的多个周向间隔分开的开口以用于将保持环的对应的柔性突片容纳在其中。转接

器操作性地固定在保持环与底环之间。在一个实施例中，转接器是鸭嘴形密封件。在另一个

实施例中，转接器是具有大体上S形形状的密封件。

[0014] 优选地，细长的管状主体部分能够从转接器向远端延伸，该转接器被构造用于通

过体腔的自然腔道或者通过在患者的腹腔的壁中形成的单个切口进行引入。

[0015] 优选地，保持环包括用于加压气体管线的第一连接件和用于第二压力感测管线的

连接件。保持环能够进一步包括定位在其环形沟槽内的O形环密封件。保持环还能够包括棘

轮机构以用于相对于转接器选择性地定位多端口端盖。在一个实施例中，多个缝合线栓系

（tie  down）凸缘从底环向外延伸。
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[0016] 对于本领域普通技术人员而言，通过结合下文描述的多个附图的本发明的优选实

施例的以下能够实现的描述，本发明的这些以及其它特征及其制造和实施方式将变得更加

明显。

附图说明

[0017] 为了使本发明所属领域的技术人员在不用过度实验的情况下容易地理解如何制

作和使用本发明的进入装置，在此将在下文参照某些附图对其优选实施例进行详细描述，

在附图中：

图1是根据本发明的用在经肛门外科手术中的多端口进入装置的透视图，其示出了连

接至空气密封管线的完全组装的进入装置以及具有从其延伸通过的外科装置的感测管；

图2是多端口进入装置的分解视图，其示出了多端口子组件以及伤口保护器子组件；

图3是多端口进入装置的分解视图，其示出了O形环和保持环；

图4是多端口子组件的分解视图，其示出了进入端口和闩锁组件；

图5是沿着图1的线5-5截取的横截面图，其示出了与保持环接合的闩锁组件的棘轮齿；

图6是多端口子组件的单个进入端口的分解视图，其示出了其中的密封组件；

图7是密封组件的分解视图，其示出了主密封件和鸭嘴形密封件；

图8是沿着图6的线8-8截取的横截面图，其示出了主密封件和鸭嘴形密封件的对准；

图9是多端口子组件的闩锁组件的分解视图，其示出了联接器主体和对称的闩锁；

图10是联接器主体的一部分的透视图，其示出了弹簧套和通槽；

图11是闩锁组件的闩锁的透视图，其示出了棘轮齿；

图12是已组装的伤口保护器子组件的透视图，其示出了处于压缩位置的闩锁组件内的

弹簧；

图13是沿着图12的线13-13截取的横截面图，其示出了当弹簧处于未压缩位置时的闩

锁组件的棘轮齿与保持环的接合；

图14是伤口保护器子组件的透视图，其示出了锁定环的旋转；

图15是沿着图11的线12-12截取的横截面图，其示出了闩锁组件的按钮上的压力从保

持环上释放棘轮齿；

图16是闩锁组件的替代实施例的分解视图，其示出了柔性突片；

图17是图16的闩锁组件的一部分的分解视图，其示出了与联接器主体的平坦面对准的

柔性突片；

图18示出了根据本发明的多端口进入装置的实施例，以用于将多端口子组件连接至伤

口保护器子组件，从而用在腹腔镜外科手术中；

图19是图18的多端口进入装置的分解视图，其示出了密封件；

图20是多端口子组件的弹性进入部分的替代实施例的透视图，其示出了各种大小的进

入端口；

图21是伤口保护器子组件的替代实施例的透视图，其示出了模制在其中的腔体；

图22是图21的伤口保护器的透视图，其示出了延伸通过伤口保护器主体的腔体；

图23是用于多端口子组件的端口的替代实施例的透视图；

图24是图23的端口的分解视图，其示出了在顶部和底部之间的主密封件和鸭嘴形密封
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件；

图25是沿着图23的线25-25截取的横截面图，其示出了图23的实施例的已组装端口；

图26是用于多端口进入装置的端口的替代实施例的透视图；

图27是图26的端口的分解视图，其示出了柔性突片和槽；

图28是沿着图26的线28-28截取的横截面图，其示出了图26的实施例的已组装端口；

图29是进入端口的保持特征的替代实施例的分解视图，其示出了弹簧软管夹子；

图30是进入端口的保持特征的替代实施例的分解视图，其示出了活动铰链和棘轮齿封

闭件；

图31是进入端口的保持特征的替代实施例的分解视图，其示出了具有销和孔的带状封

闭件；

图32是进入端口的带状封闭件的替代实施例的透视图，其示出了销和键；

图33是进入端口的带状封闭件的替代实施例的透视图，其示出了分级棘轮；

图34是进入端口的带状封闭件的替代实施例的透视图，其示出了钩和锁；

图35是进入端口的带状封闭件的替代实施例的透视图，其示出了钩和锁；

图36是进入端口的带状封闭件的替代实施例的透视图，其示出了I形梁；

图37是进入端口的带状封闭件的替代实施例的透视图，其示出了钩和锁；

图38是多端口子组件的替代实施例的分解视图，其示出了编织层；

图39是以交替模式示出图38的编织层的分解透视图；

图40是示出了被插入通过图38的编织层的外科器械的透视图；

图41是多端口子组件的替代实施例的透视图，其示出了平行针脚设计；

图42是多端口子组件的替代实施例的分解透视图，其示出了具有多个层的针脚设计；

图43是多端口子组件的替代实施例的透视图，其示出了真空端口；

图44是多端口子组件的替代实施例的透视图，其示出了各种长度的端口；

图45是沿着图44的线45-45截取的横截面图，其示出了用于接合伤口保护器子组件的

沟槽；

图46是多端口子组件的替代实施例的透视图，其示出了套管针端口；

图47是沿着图46的线47-47截取的横截面图，其示出了用于接合伤口保护器子组件的

多个沟槽；

图48是用于多端口进入装置的闩锁组件的替代实施例的分解透视图，其示出了弹簧加

载的水平闩锁；

图49是图48的闩锁的细节图，其示出了弯曲臂和突片；

图50是图48的闩锁的细节图，其示出了弯曲臂上的压力释放突片；

图51是用于多端口进入装置的闩锁组件的替代实施例的分解视图，其示出了弹簧加载

的竖直闩锁；

图52是图51的闩锁的透视图，其示出了弯曲臂和钩；

图53是图51的闩锁的透视图，其示出了弯曲臂上的压力释放钩；

图54是用于多端口进入装置的闩锁组件的替代实施例的分解视图，其示出了弹簧加载

的棘轮环；

图55是处于未压缩位置的图55的棘轮环的透视图；
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图56是处于压缩位置的图55的棘轮环的透视图；

图57是用于多端口进入装置的闩锁组件的替代实施例的分解透视图，其示出了弹簧加

载的软管夹子；

图58是图58的软管夹子的透视图，其示出了内环与外环的对准；

图59是图58的软管夹子的透视图，其示出了外环的压缩；

图60是用于多端口进入装置的闩锁组件的替代实施例的分解视图，其示出了具有释放

垫的顶环；

图61是图60的实施例的分解视图，其示出了顶环的棘轮特征；

图62是沿着图60的线62-62截取的横截面图，其示出了与伤口保护器的槽对准的棘轮

特征；

图63是用于多端口进入装置的闩锁组件的替代实施例的透视图，其示出了弹簧加载的

护罩；

图64是图63的多端口进入装置的分解视图，其示出了弹簧加载的护罩、保持环以及伤

口保护器主体的对准；

图65是图63的护罩的分解视图，其示出了弹簧加载的护罩的弯曲臂；

图66是图64的护罩的透视图，其示出了弯曲特征的压缩；

图67是用于多端口进入装置的闩锁组件的替代实施例的透视图，其示出了外释放环和

底环；

图68是图67的多端口进入装置的分解透视图，其示出了内环的柔性臂；

图69是图67的多端口进入装置的透视图，其示出了被插入到底环的槽中的锁定突片；

图70是用于多端口进入装置的闩锁组件的替代实施例的透视图，其示出了动态螺纹

环；

图71是图70的多端口进入装置的分解透视图，其示出了螺纹环上的锁定特征；

图72是图70的多端口进入装置的分解透视图，其示出了螺纹环的柔性突片；

图73是用于组装多端口子组件的替代实施例的分解透视图，其示出了组装辅助件；

图74是多端口进入装置的替代实施例的分解透视图，其示出了伸缩式伤口保护器；

图75是图74的多端口进入装置的分解透视图，其示出了完全延伸的伤口保护器；

图76是多端口进入装置的替代实施例的分解透视图，其示出了带螺纹的伤口保护器；

图77是图76的多端口进入装置的透视图，其示出了已组装的装置；

图78是多端口进入装置的替代实施例的透视图，其具有用于组装的卡扣配合特征；

图79是图78的多端口进入装置的分解透视图，其示出了多端口子组件的顶环与伤口保

护器组件的底环之间的对准；

图80是多端口子组件和伤口保护器组件利用空气密封端口进行对准的细节图；

图81是多端口进入装置的替代实施例的透视图，其具有位于其中的密封件；

图82是图81的多端口进入装置的分解透视图，其示出了多端口子组件的顶环与伤口保

护器组件的底环之间的对准；

图83是多端口子组件和伤口保护器组件利用空气密封端口进行对准的细节图；

图84是用在图81的多端口进入装置中的鸭嘴形密封件的透视图；以及

图85是用在图81的多端口进入装置中的大体成S形的密封件的透视图。
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具体实施方式

[0018] 现在参照附图，在附图中，相同的附图标记表示本文中公开的主题的相同的结构

特征和/或元件，在图1中图示了根据本发明的优选实施例的且通常由附图标记100表示的

用于单切口微创外科手术的多端口进入装置。本领域技术人员将理解的是，本文中示出和

描述的多端口进入装置的实施例能够通过单个开口或者切口用于任何手术，包括但不限于

直肠手术（TAMIC）和腹腔镜手术。

[0019] 参照图1，其示出了定位在患者的单个开口内的完全组装的多端口进入装置100。

进入装置100允许通过一个切口或者自然体腔来插入多个外科器械104，从而为外科医生提

供更多选项。同样，在可能的情况下使用自然腔道会改善患者的恢复时间、疼痛以及不舒服

感。进入装置100被构造并设计为在外科手术期间与空气密封管线106和感测管线108进行

协作。

[0020] 如在图2中最清楚地示出的，进入装置100包括多端口组件200，该多端口组件200

联接至伤口保护器组件300。伤口保护器组件300是限定纵向轴线的大体上细长的管状主体

部分304。多端口组件200与管状主体部分300的近端部分304a操作性地相关联。联接器将多

端口组件200和伤口保护器组件300相连接并且被构造为允许多端口组件200在不使空气密

封管线106或者压力感测管线108移动的情况下进行360度的旋转。

[0021] 多端口组件200包括弹性进入部分210和闩锁组件240（如在图4中最清楚地示出）。

弹性进入部分210大体上为圆顶状并且包括多个进入端口212以用于通过其插入外科器械

104。闩锁组件240将多端口组件200联接至伤口保护器组件300的棘轮环312（在图3中示

出）。

[0022] 参照图6至图8，弹性进入部分210的每个进入端口212包括密封组件220和用于将

密封组件220维持就位的保持特征214。如在图7中所示，密封组件220包括顶部222，顶部222

包围在顶部222与底环228之间的主密封件224和鸭嘴形密封件226。当底环228的突片228a

插入到顶部222的开口222a中时，顶部222和底环228按压配合在一起。每个密封组件220插

入到相应进入端口212的末端216中。保持特征214定位在末端216的外表面上以便将末端

216压缩到密封组件220上并且防止移动。

[0023] 参照图9至图15，其示出了多端口组件200的闩锁组件240。闩锁组件240包括圆形

联接器主体242以及分别具有按钮243和245的两个对称的闩锁246和248。闩锁246和248的

大体上半圆形的，其中，平行的延伸部246a、246b、248a、248b被构造为与联接器主体242的

槽247可滑动地接合。每个延伸部246a、246b、248a、248b包括孔246c、246d、248c、248d，该孔

246c、246d、248c、248d与相对的闩锁的按钮243和245上的柱243a和245a接合。例如，如在图

12中最清楚地看到的，延伸部246的孔246a与按钮245的柱245a接合。

[0024] 此外，每个闩锁246和248的至少一个延伸部246a和248a包括凹口246e和248e（在

图11中示出）以便与按钮243和245的对应柱接合，从而使得按钮243和245牢固地配合至闩

锁246和248。另外，联接器主体242包括肋部249（在图10中示出）以便帮助维持按钮243和

245的定位。

[0025] 每个闩锁246和248进一步包括棘轮齿252（在图11中示出）以便与伤口保护器组件

的棘轮环321相配。两个弹簧262和266（在图9中最清楚地示出）在主体242与相应按钮243和
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245之间设置在弹簧套264和268内，以用于从棘轮环312上释放闩锁组件246和248。更加具

体地，弹簧262和266的压缩操纵延伸部246a、246b、248a、248b并且使棘轮齿252弯曲以便从

棘轮环312上锁定或者释放。

[0026] 棘轮环312包括多个周向设置的棘轮齿322以便与闩锁组件240的棘轮齿252相配。

O形环332定位在棘轮环的环形沟槽334内以便将多端口组件200密封和固定至伤口组件

300。用于空气密封管线106和感测管线108的端口342和346从棘轮环312延伸并且固定到伤

口保护器组件300的开口348和349中。

[0027] 如在图3中最清楚地示出的，伤口保护器组件300包括从棘轮环312向下延伸的弹

性伤口保护器主体304。伤口保护器304包括在近端304a处的至少一个栓系特征352以用于

在外科手术期间固定进入装置100。凸缘306从伤口保护器304的远端304b延伸以便将伤口

保护器304固定在患者的开口内。

[0028] 为了将多端口子组件200组装至伤口保护器子组件300，用户挤压闩锁组件240的

按钮243和245。多端口子组件200被向下按压并且越过O形环332和棘轮环312直到闩锁246

和248上的棘轮齿252与棘轮环312的对应棘轮齿322对准。参照图13，释放按钮243和245允

许将棘轮齿252锁定至棘轮环312中。

[0029] 如在图14和图15中最清楚地示出，为了使多端口组件200旋转，用户再次挤压按钮

243和245以便从棘轮环312上释放棘轮齿252（在图13中示出）并且然后使多端口组件200旋

转（在图12中示出）直到到达进入端口212的期望位置。一旦到达期望位置，释放按钮243和

245将再次使棘轮齿252与棘轮齿332锁定并且将多端口组件200固定在使用位置。

[0030] 参照图16和图17，其示出了闩锁组件640的替代实施例。闩锁组件640能够按照与

闩锁组件240相似的方式与多端口组件200和伤口保护器组件300一起使用。闩锁组件640包

括闩锁646和648以及按钮643和645，然而，用柔性突片672和674替换弹簧。更加具体地，具

有大体上“V”形的柔性突片672和674从按钮643和645延伸。当按钮643和645被按压时，柔性

突片672和674与联接器主体642上的平坦面682相配。柔性突片672和674按照与弹簧262和

266相似的方式进行操作，因为按钮643和645上的压力压缩柔性突片672和674以便释放棘

轮齿652或者将其锁定至棘轮环312。

[0031] 图18和图19图示了优选地在腹腔镜手术期间使用的多端口进入装置800的替代实

施例。多端口组件900类似于多端口组件200，其具有带有多个进入端口912和闩锁组件940

的弹性进入部分910。此外，保持环912类似于保持环312，其具有O形环密封件934、棘轮齿

922、以及空气密封端口942和压力感测端口946。

[0032] 在该实施例中，伤口保护器1004包括在远端1004b周围的底部唇部1024。至少一个

顶部唇部1026环绕近端1004a以便将转接器1049（在图19中最清楚地看到）固定至伤口保护

器1004。转接器1049是大体上环状地，其配合在顶部唇部1026上并且包括分别用于端口942

和946的开口1048和1049。转接器1049还包括类似于缝合线栓系件352的缝合线栓系件

1052。鸭嘴形密封件1032与转接器1049和伤口保护器1004相配。

[0033] 为了进行组装，首先将伤口保护器1004插入到患者的开口中。转接器1049被向下

按压并且越过伤口保护器1004的唇部1026。保持环912定位在转接器1049的顶部上其中，端

口942和946分别位于开口1048和1049中。接着，鸭嘴形密封件1032配合到保持环912和转接

器1049中，并且多端口组件900按照与多端口组件200与保持环312相同的方式附接至保持
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环912。

[0034] 图20图示了用在多端口组件200中的弹性进入部分2010的替代实施例。具有各种

尺寸的进入端口2012以及具有保持环2014的密封组件2020被示出。例如，能够使用12  mm、

10  mm、8  mm、以及5mm的进入端口2012。还设想了可能使用甚至更小的端口（3  mm）。在该实

施例中，空气密封端口2042也是弹性进入部分2010的一部分。

[0035] 图21和图22示出了用于与保持环312一起使用的伤口保护器2100的替代实施例。

腔体2156被模制到伤口保护器主体2104中，腔体2156从感测端口346连接至伤口保护器

2104的凸缘2106。该实施例能够通过增加感测管线346与空气密封管线342之间的距离来可

能地促进排烟。

[0036] 图23至图28示出了分别在进入端口2312和2612内的密封组件2320和2620的替代

实施例。类似于进入端口220，进入端口2320和2620包括分别位于顶部2322和2622与底环

2328和2628之间的主密封件2324和2624以及鸭嘴形密封件2326和2626。参照图23至图25，

底环包括隆起环特征2328a（在图24中示出），该隆起环特征2328a与顶部2322的内部沟槽

2322a接合（在图25中示出）。在该实施例中，顶部2322和底环2328被按压配合在一起并且将

主密封件2324和鸭嘴形密封件2326保持在一起。参照图26至图28，顶部2622包括柔性突片

2622a，柔性突片2622a与底环2628上的槽2628a接合。一旦柔性突片2622a被按压配合到槽

2628a中，柔性突片2622a将锁定就位并且将主密封件2624和鸭嘴形密封件2626保持在一

起。

[0037] 图29示出了利用弹簧软管夹子2932将密封组件220维持在弹性进入部分210的进

入端口212内的保持特征的替代实施例。夹子2932被保持就位并且与内环2934和外环2936

一起操作。内环2934保持夹子2932的一端2932a，并且夹子2932的另一端2932b由外环2936

保持。使外环2936和内环2934在相反的方向上旋转将打开和关闭夹子2932并且允许可调节

性。图30示出了保持特征3032的另一实施例，其中，活动铰链3034被包括在保持特征3032

中。保持特征3032具有棘轮齿3042，棘轮齿3042与环3032的相对的棘轮齿3046相配，并且一

旦被包绕在进入端口220周围将关闭棘轮。

[0038] 图31示出了包括条状件或者带状件3132的保持特征的又另一实施例，该条状件或

者带状件3132可以用于将进入端口220保持在开口212内。在该实施例中，向外延伸的销

3132a与条状件的相对端的孔3132b相配以便将条状件3132固定在一起。

[0039] 图32至图37示出了用于条状件3232、3332、3432、3532、3632、3732的锁定机构的各

个实施例。条状件3232包括销，该销被构造为插入并且滑动通过槽以便将条状件锁定就位。

条状件3332包括拉扭设计，该拉扭设计允许根据需要来使条状件变紧以便将密封组件保持

就位。图34图示了具有一个大体上箭头形状的端部的条状件3432，通过将端部按压配合在

一起能够将该端部插入到相对端部处的开口中。图35和图37图示了条状件3532和3732，条

状件3532和3732分别包括具有不同定向的钩特征。在图36中示出的条状件3632包括在相对

端上卡扣配合在一起的I形梁。

[0040] 参照图38至图42，通过在进入端口212下方加入针脚（stitching）而示出多端口子

组件200的替代设计。当已组装时，针脚被包围在闩锁组件240内。针脚包括呈交替模式的弹

性针脚3828、连续针脚、或者具有交替间隙的多个层。

[0041] 更加具体地，如在图39中所示，每个单独的弹性线绳3828按照交替模式重叠以便
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使得不存在开口或者泄漏部。如在图40中最清楚地看到，该实施例包括圆形底板3822、顶环

板3824、以及沿着底板3822的圆周的多个柱3826用于以使每个针脚3828绕圈。该设计能够

包括多于一个编织层以便抵消“猫眼”。

[0042] 图41示出了连续弹性针脚4128的设计，其可以围绕底板4122与顶环4124之间的柱

4126在一个方向上进行卷绕。图42示出了多个圆形弹性层4226a至4226d，其中，每个层

4226a至4226d上的细长间隙4228与每个相邻层4226a至4226d成角度。在该实施例中，每个

层4226a至4226d被相同地制造，但以不同的定向进行组装（0度、45度、90度、135度）。无论是

哪个实施例，用户将外科器械插入通过编织物、针脚、或者各层以便在外科手术期间维持外

科器械的稳定性。

[0043] 现在参照图43至图47，其示出了多端口组件的替代实施例。设想进入端口的数量

和高度的各种组合、以及进入端口和套管针端口的不同的组合。例如，多端口子组件4300

（在图43中示出）包括具有相等高度的多个进入端口4312以及压力/真空端口4318。多端口

组件4400（在图44中示出）包括具有不同高度的多个进入端口4412以及套管针端口4418，并

且多端口组件4600（在图46中示出）包括多个进入端口4612以及套管针端口4618。

[0044] 图45和图47还示出了将多端口组件4300、4400和4600附接至伤口保护器（例如，伤

口保护器1004（在图19中示出））的替代实施例。组件4300、4400和4600包括内部弹性特征，

例如，沟槽4426、4628和4626，该内部弹性特征与伤口保护器上的至少一个外部环（例如，环

1026）相配。弹性特征将多端口组件密封至伤口保护器。

[0045] 图48至图50示出了用于使多端口组件4800与伤口保护器组件300相配的闩锁组件

5140的替代实施例。多端口组件2800包括具有联接器主体5042的闩锁组件5040，联接器主

体5042具有在直径上相对的水平对准的弹簧加载的闩锁5043和5045。每个闩锁5043和5045

在一端处具有棘轮齿5052、在相对端处具有柔性臂5056、以及在其之间具有中间部分5054

以便围绕其枢转。联接器主体5042具有两个槽5064（为了清晰起见在图49至图51中仅示出

一个）以用于将棘轮齿5052插入在其中以及沟槽5068以用于与柔性臂5056相配。

[0046] 为了进行操作，用户挤压柔性臂5056并且使闩锁5043和5045向外枢转以便使得棘

轮齿5052与保持环312的棘轮齿322接合。该设计还允许用户按照与在图1至图15中描述的

多端口子组件200相似的方式在不损失密封性的情况下旋转地重新定位多端口子组件

4800。

[0047] 图51至图53图示了用于使多端口组件5100与伤口保护器组件300相配的闩锁组件

5140的又一替代实施例。闩锁组件5140包括联接器主体5142，联接器主体5142具有在直径

上相对的竖直对准的弹簧加载的闩锁5143和5145。每个闩锁5143和5145在一端处具有棘轮

齿5152、在相对端处具有柔性臂5156、以及在其之间具有中间部分5154以便围绕其枢转。联

接器主体5142具有环形沟槽5168以用于与柔性臂5156相配。该实施例与闩锁组件5040类似

地操作。为了进行操作，用户挤压柔性臂5156并且使闩锁5143和5145向外枢转以便使得棘

轮齿5152与保持环312的棘轮齿322接合。

[0048] 图54至图56示出了用于使多端口组件200与伤口保护器组件300相配的闩锁组件

5440的替代实施例。弹簧加载的水平闩锁环5450被构造为与伤口保护器300接合。更加具体

地，闩锁环5450包括棘轮特征5452，棘轮特征5452能够与伤口保护器300的棘轮齿322接合。

在替代实施例中，棘轮特征也可以简单地与弹性伤口保护器直接相配。
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[0049] 闩锁环5450上的按钮5445包含操纵棘轮特征5452的弹簧5462。通过按压按钮

5445，棘轮特征5452向外移动至打开位置（在图56中示出），并且用户能够使伤口保护器300

接合或者脱离。释放弹簧（在图55中示出）使棘轮特征返回至关闭位置并且维持棘轮特征

5452与棘轮齿322之间的连接。该实施例还允许用户在不会损失密封性的情况下旋转地重

新定位顶部多端口组件200。

[0050] 图57至图59示出了闩锁组件5740的又一实施例。在该实施例中，弹簧加载的软管

夹子5742与伤口保护器组件5900接合。在该实施例中，伤口保护器组件5900包括弹性主体

5904和近端环5904a，近端环5904a将密封件维持在多端口组件5700与伤口保护器主体5904

之间。

[0051] 软管夹子5742嵌入在内环5736的内侧（在图58中示出），内环5736进而定位在外环

5738的内侧。外环5738使闩锁组件5740与多端口子组件5800相配。内环5736和外环5738中

的每一个分别包括指状突片5736a和5738a以便操纵夹子5742。用户朝向彼此挤压突片

5736a和5738a（如在图59中所示）从而压缩夹子5742以便从伤口保持器主体5904上脱离。该

设计还允许用户旋转地重新定位多端口组件200。

[0052] 图60至图62图示了具有利用棘轮特征6122进行推动设计的多端口子组件6000和

伤口保护器子组件6100的替代实施例。弹性进入部分6010联接至顶环6012，顶环6012具有

在直径上相对的释放垫6014以及沿着其底部圆周向内突出的棘轮齿6022。伤口保护器6100

具有在伤口保护器主体6104的近端6104a处的底环6132，底环6132具有棘轮特征6134。

[0053] 为了进行组装和拆卸，用户向内挤压释放垫6014以便使顶环6012弯曲并且推动顶

环6012越过底环6132直到棘轮齿6022与棘轮特征6134对准。释放该垫6014将使顶环6012返

回至原位置并且顶环6012的棘轮齿6022将与底环6132的棘轮特征6134锁定。为了调节旋

转，用户挤压释放垫6014并且使多端口组件6000旋转直到到达期望位置。

[0054] 参照图63至图66，其示出了多端口组件6300和伤口保护器子组件6400的另一替代

实施例。在该实施例中，保持环6412是多端口组件的一部分，这与保持环是伤口保护器组件

的一部分的先前实施例（例如，如在图1至图15中示出的）相反。在该设计下，顶环6432联接

至弹性进入部分6410并且包括棘轮按钮6433。棘轮按钮6433在相对端上具有两个柔性钩

6433a，该两个柔性钩6433a与保持环6412的棘轮特征6422接合。顶环6432进一步包括向下

延伸的柔性突片6434，该柔性突片6434卡扣在棘轮特征6422上并且防止顶环6432和弹性进

入部分6410线性地脱离。通过按压棘轮按钮6433，钩6433a向外弯曲并且允许弹性进入部分

6410的旋转移动。

[0055] 保持环6412包括按压配合槽6424，以便容纳弹簧加载的护罩6452以及用于与伤口

保持器6400相配的多个90度的凸轮槽6426。护罩6452具有柔性臂6454，柔性臂6454附接至

棘轮环6412并且远离棘轮环6412偏压护罩6452。伤口保护器6400具有在伤口保护器主体

6404的近端6404a处的底环6414，其没有与棘轮环6412的凸轮槽6426相配的圆周设置的垂

直延伸的柱6414a。

[0056] 护罩6452包括多个横臂6456以便在柱6414a插入到凸轮槽6426中时与底环6414的

柱6414a接合。在用户将多端口子组件6300推扭到伤口保护器6400上时，伤口保护器6400的

柱6414a移动通过凸轮槽6426并且护罩6456在伤口保护器主体6404的近端部分6404a上延

伸，因而将多端口子组件6300锁定至伤口保护器6400。为了进行移除，用户将护罩6456提升
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远离伤口保护器6400，进行反向扭拉。

[0057] 图67至图69示出了多端口组件6700和伤口保护器组件6800的又一替代实施例，其

具有带有三个选择位置的推扭设计。多端口组件6700包括内环6714以及附接至其的外环

6716。内环6714具有多个柔性臂6722（在图69中示出），该多个柔性臂6722在一端上具有棘

轮齿6724。每个棘轮齿6724包括垂直延伸的柱6724a，该柱6724a与外环6716的对应孔6718

接合。内环6714还具有多个90度的锁定突片6732（在图68中示出）以便将多端口组件6700锁

定至伤口保护器子组件6800。

[0058] 伤口保护器子组件6800具有从伤口保护器主体6404的近端部分6804a延伸的近端

凸缘6812，近端凸缘6812包括多个细长槽6814以便容纳内环锁定突片6732，以及开口6818

以便将内环6714的棘轮齿6724容纳在其中。开口6818作为一组三个定位在细长槽6814之

间。

[0059] 为了进行组装，用户将内环6714的锁定突片6732定位在近端凸缘6812的细长槽

6814上并且向下推动和扭转。90度形状的锁定突片6732将配合到细长槽6814的键形部分

6814a中。扭转运动将多端口子组件6700锁定至伤口保护器6800（在图69中示出）。细长槽

6814允许用户继续将多端口子组件6700扭转至与沿着近端凸缘6812的开口6818相对应的

三个选择位置。为了进行移除，用户将提升外环6716，从而将棘轮齿6724释放出开口6818并

且反向扭转以便使锁定突片6732移动回到细长槽6814的键形部分6814a。多端口组件6700

然后能够被拉出并远离伤口保护器子组件6800。

[0060] 图70至图72图示了多端口组件7000和伤口保护器子组件7100的另一替代实施例。

多端口组件包括与动态环7016接合的静态环7014。静态环7014具有相配的凹处7022以便将

动态环7016的棘轮齿7032容纳在其中（在图72中示出）。动态环7016还具有柔性突片7034以

便将棘轮齿7032偏压到静态环7014中。此外，动态环7016包括内部螺纹7036和柔性锁定特

征7038（在图71中示出）以便将多端口组件7000联接至伤口保护器组件7100并且防止其之

间的线性移动。

[0061] 伤口保护器子组件7100在伤口保护器主体7104的近端7104a处围绕近端环7112周

向间隔开的柱7102和槽7106。用户将多端口组件7000拧到近端环7112上的柱7102上直到柔

性锁定突片7038卡扣配合到近端环7112上的相配槽7106中。顶部多端口组件7000现在被锁

定到伤口保护器7100上。

[0062] 为了使多端口组件7000旋转，用户将静态环7014推动到动态环7016上，从而使动

态环的突片7034弯曲并且使静态环槽/凹处7022移动离开动态环棘轮齿7032并且允许旋

转。为了进行移除，用户使动态环7016上的锁定特征7038弯曲以便使伤口保护器7100的槽

7106脱离并且将多端口子组件扭转至拧松。

[0063] 图73图示了用于将多端口组件7302组装至伤口保护器7350的替代设计。该实施例

包括组装辅助件7300，组装辅助件7300与多端口组件7302的弹性进入部分7310接合。组装

辅助件7300具有四个柔性臂7312，该四个柔性臂7312利用联接器7332附接在一起，联接器

7332用作每个柔性臂7312的枢轴。每个柔性臂7312具有第一端7312a，第一端7312a与弹性

进入部分7310的对应槽7321接合。通过挤压每个臂7312的第二端7312b，臂7312向外枢转从

而允许将弹性进入部分7310组装在伤口保护器7350上。在替代实施例中，能够使用具有用

于柔性臂7312的开口的旋转盘7342来挤压和枢转弯曲臂7312。
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[0064] 图74至图75图示了具有可调节长度的伤口保护器子组件7400的替代实施例。更加

具体地，伤口保护器组件7400包括利用弹簧7406b至7406c偏压关闭的多个伸缩式区段

7404a至7404c。弹簧7408b至7408c由每个伸缩式区段的凸缘7406b至7406c保持就位。最外

部伸缩式区段7406a的凸缘锚固到患者中并且延伸通过切口以便允许多端口子组件200与

保持环312附接。每个伸缩式区段7404a至7404c的旋转允许调节伤口保护器组件7400的长

度。

[0065] 图76图示了用于使伤口保护器组件7600的长度延伸的替代实施例。在该实施例

中，定位在伤口保护器主体7604的近端部分7604a上的外部螺纹7612被构造为与近端环

7622的内部螺纹7614接合。近端环7622能够仅仅通过扭转而被提升或者降低，因而根据需

要调节多端口子组件200的高度。

[0066] 图77示出了多端口子组件和伤口保护器子组件的另一实施例，其特别地适于试样

移除。就此而言，该装置包括“S”形鸭嘴形密封件7720。例如，在美国专利申请公开第2013/

0012782号中公开了相似类型的密封结构，其公开内容全部以引用的方式并入本文。

[0067] 参照图78至图80，其示出了具有卡扣配合特征的多端口组件7900和伤口保护器组

件8000的另一替代实施例。如在图80中最清楚地看到的，多端口子组件7900包括顶环7926，

顶环7926具有通过其的多个周向间隔分开的开口。类似于闩锁组件240，闩锁组件7940包括

多个周向间隔分开的向上延伸的柔性突片7940a，该柔性突片7940a被设计且构造为卡扣配

合到顶环的对应开口中。多端口端盖7910的弹性进入部分7910上的凸缘7914在顶环7926与

闩锁7940之间被挤压从而将多端口端盖固定在其之间。

[0068] 类似于保持环312，保持环8012包括棘轮特征322，棘轮特征322与闩锁组件7940的

棘轮齿252接合。排烟端口8048能够插入到具有压力感测端口8046的保持环8012中。如在图

81中所示，空气密封端口8042包括环形沟槽8062以用于与保持环8012的弯曲突片8064相

配。O形环密封件8043和8047分别被定位在空气密封端口8042和压力感测端口8046以及保

持环8012之间以便在外科手术期间维持密封（在图81中最清楚地示出）。

[0069] 伤口保护器组件8000包括底环8018，底环8018具有通过其的周向间隔分开的开

口，该开口允许保持环8012的柔性突片8012a卡扣配合到其中。转接器8034在保持环8012和

底环8018之间被固定和保持到位。转接器8034和底环8318的尺寸被设计为且被构造为允许

空气密封端口8042和压力感测端口8046容易地与保持环8012接合。如在图79中所示，转接

器8034是伤口保护器主体8004的近端部分，类似于伤口保护器304，该伤口保护器主体8004

被构造用于插入到患者体内。

[0070] 图81至图83图示了伤口保护器组件8300的替代实施例。伤口保护器组件8300联接

至多端口子组件7900。在该实施例中，转接器形式为定位在保持环8012与底环8318之间的

密封件8332。密封件8332和底环8318在尺寸上被设计为并且被构造为允许空气密封端口

8042和压力感测端口8046容易地与保持环8012接合。

[0071] 密封件8332与伤口保护器主体8304（类似于伤口保护器1004）的近端部分8304a相

配。底环围绕密封件8332滑动并且与环形凸缘或者沟槽对准以便进一步将密封件维持就

位。参照图84和图85，其示出了能够与伤口保护器组件8300一起使用的两种密封构造。密封

件8332图示了鸭嘴形设计，并且密封件8334图示了大体上S形形状。

[0072] 虽然已经参照优选实施例示出和描述了本发明，但本领域技术人员将容易理解的
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是，在不脱离如所附权利要求书所限定的本发明的精神和范围的情况下，可以对其做出各

种改变和/或改进。

说　明　书 13/13 页

17

CN 108430354 A

17



图 1

说　明　书　附　图 1/56 页

18

CN 108430354 A

18



图 2

说　明　书　附　图 2/56 页

19

CN 108430354 A

19



图 3

说　明　书　附　图 3/56 页

20

CN 108430354 A

20



图 4

图 5

说　明　书　附　图 4/56 页

21

CN 108430354 A

21



图 6

说　明　书　附　图 5/56 页

22

CN 108430354 A

22



图 7

说　明　书　附　图 6/56 页

23

CN 108430354 A

23



图 8

说　明　书　附　图 7/56 页

24

CN 108430354 A

24



图 9

说　明　书　附　图 8/56 页

25

CN 108430354 A

25



图 10

图 11

说　明　书　附　图 9/56 页

26

CN 108430354 A

26



图 12

图 13

说　明　书　附　图 10/56 页

27

CN 108430354 A

27



图 14

图 15

说　明　书　附　图 11/56 页

28

CN 108430354 A

28



图 16

说　明　书　附　图 12/56 页

29

CN 108430354 A

29



图 17

图 18

说　明　书　附　图 13/56 页

30

CN 108430354 A

30



图 19

说　明　书　附　图 14/56 页

31

CN 108430354 A

31



图 20

图 21

说　明　书　附　图 15/56 页

32

CN 108430354 A

32



图 22

图 23

说　明　书　附　图 16/56 页

33

CN 108430354 A

33



图 24

图 25

说　明　书　附　图 17/56 页

34

CN 108430354 A

34



图 26

图 27

说　明　书　附　图 18/56 页

35

CN 108430354 A

35



图 28

图 29

说　明　书　附　图 19/56 页

36

CN 108430354 A

36



图 30

图 31

说　明　书　附　图 20/56 页

37

CN 108430354 A

37



图 32

图 33

图 34

说　明　书　附　图 21/56 页

38

CN 108430354 A

38



图 35

图 36

图 37

说　明　书　附　图 22/56 页

39

CN 108430354 A

39



图 38

图 39

说　明　书　附　图 23/56 页

40

CN 108430354 A

40



图 40

图 41

说　明　书　附　图 24/56 页

41

CN 108430354 A

41



图 42

图 43

说　明　书　附　图 25/56 页

42

CN 108430354 A

42



图 44

图 45

说　明　书　附　图 26/56 页

43

CN 108430354 A

43



图 46

图 47

说　明　书　附　图 27/56 页

44

CN 108430354 A

44



图 48

说　明　书　附　图 28/56 页

45

CN 108430354 A

45



图 49

图 50

说　明　书　附　图 29/56 页

46

CN 108430354 A

46



图 51

说　明　书　附　图 30/56 页

47

CN 108430354 A

47



图 52

图 53

说　明　书　附　图 31/56 页

48

CN 108430354 A

48



图 54

说　明　书　附　图 32/56 页

49

CN 108430354 A

49



图 55

图 56

说　明　书　附　图 33/56 页

50

CN 108430354 A

50



图 57

说　明　书　附　图 34/56 页

51

CN 108430354 A

51



图 58

图 59

说　明　书　附　图 35/56 页

52

CN 108430354 A

52



图 60

说　明　书　附　图 36/56 页

53

CN 108430354 A

53



图 61

说　明　书　附　图 37/56 页

54

CN 108430354 A

54



图 62

图 63

说　明　书　附　图 38/56 页

55

CN 108430354 A

55



图 64

说　明　书　附　图 39/56 页

56

CN 108430354 A

56



图 65

图 66

说　明　书　附　图 40/56 页

57

CN 108430354 A

57



图 67

说　明　书　附　图 41/56 页

58

CN 108430354 A

58



图 68

图 69

说　明　书　附　图 42/56 页

59

CN 108430354 A

59



图 70

说　明　书　附　图 43/56 页

60

CN 108430354 A

60



图 71

图 72

说　明　书　附　图 44/56 页

61

CN 108430354 A

61



图 73

说　明　书　附　图 45/56 页

62

CN 108430354 A

62



图 74

说　明　书　附　图 46/56 页

63

CN 108430354 A

63



图 75

说　明　书　附　图 47/56 页

64

CN 108430354 A

64



图 76

说　明　书　附　图 48/56 页

65

CN 108430354 A

65



图 77

说　明　书　附　图 49/56 页

66

CN 108430354 A

66



图 78

说　明　书　附　图 50/56 页

67

CN 108430354 A

67



图 79

说　明　书　附　图 51/56 页

68

CN 108430354 A

68



图 80

说　明　书　附　图 52/56 页

69

CN 108430354 A

69



图 81

说　明　书　附　图 53/56 页

70

CN 108430354 A

70



图 82

说　明　书　附　图 54/56 页

71

CN 108430354 A

71



图 83

图 84

说　明　书　附　图 55/56 页

72

CN 108430354 A

72



图 85

说　明　书　附　图 56/56 页

73

CN 108430354 A

73



专利名称(译) 用于微创外科手术的多端口进入装置

公开(公告)号 CN108430354A 公开(公告)日 2018-08-21

申请号 CN201680063413.1 申请日 2016-08-31

[标]申请(专利权)人(译) 瑟吉奎斯特公司

申请(专利权)人(译) 瑟吉奎斯特公司

当前申请(专利权)人(译) 瑟吉奎斯特公司

[标]发明人 E M 泽尔吉贝尔
D 马斯特里
R 斯特恩斯

发明人 E.M.泽尔吉贝尔
D.马斯特里
R.斯特恩斯

IPC分类号 A61B17/34 A61B17/02

CPC分类号 A61B17/3423 A61B17/3462 A61B17/3474 A61B2017/00991 A61B2017/3437 A61B2017/3443 
A61B2017/3445 A61B2017/3466 A61B17/0293 A61B17/0218 A61M13/003 A61M2205/3331

代理人(译) 张小文
李建新

优先权 62/212776 2015-09-01 US

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明公开了一种用于外科手术的进入装置，所述进入装置包括多端口
端盖和联接器，所述多端口端盖包括多个单独的进入端口以用于适应将
各个外科器械引入到患者的身体空腔或腔体中，所述联接器用于将所述
多端口端盖操作性地连接至管状主体。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/cdf74182-bd09-426f-b9f1-7f45046bb95f
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/056889245/publication/CN108430354A?q=CN108430354A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN108430354A

