














































































































专利名称(译) 手术紧固件装置

公开(公告)号 CN106963434A 公开(公告)日 2017-07-21

申请号 CN201710011092.7 申请日 2017-01-06

[标]申请(专利权)人(译) 柯惠有限合伙公司

申请(专利权)人(译) 柯惠LP公司

当前申请(专利权)人(译) 柯惠LP公司

[标]发明人 萨钦沙阿
斯坦尼斯洛娃科斯切夫斯基

发明人 萨钦·沙阿
斯坦尼斯洛娃·科斯切夫斯基

IPC分类号 A61B17/072 A61B17/115 A61B17/00

CPC分类号 A61B17/072 A61B1/00087 A61B1/00154 A61B17/00234 A61B17/07207 A61B17/1285 A61B17/30 
A61B90/37 A61B2017/00278 A61B2017/00473 A61B2017/00477 A61B2017/00827 A61B2017/07214 
A61B2017/07228 A61B2017/07257 A61B2017/07271 A61B2017/306 A61B2017/308 A61B17/1155 
A61B2017/00367 A61B2017/0042

代理人(译) 黄威
孙丽梅

优先权 62/275993 2016-01-07 US
15/377086 2016-12-13 US

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种手术紧固件装置包括：手柄；柔性细长部分；末端执行器，其具有
紧固件仓和砧座，所述紧固件仓带有多个紧固件；接近器构件，其能够
相对于纵向轴线移动以引起所述紧固件仓和所述砧座在打开状态和接近
状态之间相对运动；紧固件驱动器，其部署来自所述紧固件仓的紧固件
以通过所述砧座卷曲；至少一个组织抓紧器，其至少部分地沿着所述末
端执行器延伸并且能够移动以接合组织并且在处于打开状态时牵拉在所
述紧固件仓和所述砧座之间的组织；以及至少一个手动致动器，其致动
所述接近器构件、所述紧固件驱动器或所述至少一个组织抓紧器中的至
少一个。
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